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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace robdt zwigzanych z rozbiorkg obiektdw budowlanych w ramach
zadania: Remont urzadzenia dylatacyjnego mostu w ciagu DP 4729E nad rzeka Prosng w Wieruszowie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest to zbiér wymagan w zakresie sposobu wykonania
robét budowlanych, wiasciwo$ci stosowanych materiatow, kontroli jako$ci i odbioru rob6t oraz wymagan odnosnie instalacji, montazu
maszyn, urzadzer i wyposazenia obowigzujacych przy realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy:
e rozhidrce betonowych i Zelbetowych czesci obiektow,
e rozhidrce stalowych czesci obiektow,
e  zatadunku i odwiezieniu gruzu powstatego z rozbiérki na sktadowisko materiatow,
e  zaladunku i odwiezieniu ztomu powstatego z rozbiérki na sktadowisko materiatéw,
e  zaladunku i odwiezieniu pozostatych materiatéw z rozbidrek na sktadowisko materiatow,

e unieszkodliwianiu materiatow uznanych za odpady.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sq zgodne z obowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Materialy z rozbidrek

Materialy z rozbidrek uzyskane przy wykonywaniu robét rozbiérkowych powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
sktadowisko uzgodnione z Inspektorem nadzoru/lnzynierem.

Kwalifikacja materiatéw z rozbiérek powinna byC prowadzona komisyjnie z udzialem dotychczasowego wiasciciela
rozbieranego obiektu. Materiaty uznane przez komisje jako odpady stanowig wtasnos¢ Wykonawcy i powinny by¢é wywiezione na
sktadowisko odpaddw i unieszkodliwione. Pozostate materiaty stanowigq wtasno$¢ dotychczasowych wiascicieli i powinny byé
odwiezione na sktadowisko wskazane przez wiasciciela.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot

Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia niegwarantujgce uzyskania wymagar jako$ciowych i bezpieczerstwa zostang przez
Inspektora nadzoru/lnzyniera zdyskwalifikowane, po czym musza zostac usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Roboty rozbiérkowe moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ zgodny
z opracowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Zamawiajacego, projektem organizacji robét i programem zapewnienia
jakosci.

Niedopuszczalne jest zastosowanie sprzetu o duzych naciskach jednostkowych i charakteryzujacych sie duzg wibracjg w
czasie pracy.
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Do wykonania robét rozbiérkowych nalezy stosowac:

tadowarki,

o dzwigi,

e mioty pneumatyczne,

o sprzet do cigcia stali z uzyciem gazdw technicznych,
e  zurawie samochodowe,

e samochody cigzarowe,

w razie potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen.

Uzyty sprzet powinien zapewniC ciggto$¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymaganej wydajnoéci dla umozZliwienia
wykonania czynno$ci podstawowej zgodnie z STWIORB. W przypadku, gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych
urzadzen lub narzedzi nie zapewniajg bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymagane;j jakosci rob6t, Inspektor nadzoru/Inzynier moze
zazada¢ zmiany stosowanego sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1. Transport gruntu i materialow z rozbidrki
Srodki transportu podlegaja akceptacii Inspektora nadzoru/Inzyniera.

Zastosowane $rodki transportu powinny by¢ dostosowane do zakresu robét, technologii robdt rozbiérkowych, sposobu
zatadunku oraz do odlegtosci, na ktdrg bedzie transportowany materiat z rozbidrki. Wykonawca jest obowigzany do zapewnienia
Srodkdw bezpieczenstwa w trakcie transportu zaréwno na placu budowy, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Wykonawca przed przystapieniem do robdt przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Inzynierowi do akceptacji nastepujace
opracowania:

o Projekt technologii i organizacji rob¢t,
e Program zapewnienia jakos$ci (uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty),

5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robét obejmuja;

roboty przygotowawcze,
e  zabezpieczenie terenu robot,
e wykonanie rozbiérek,
e roboty wykonficzeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt nalezy:
o ustali¢ materialy i sprzet niezbedne do wykonania robét,

o okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robdt.
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5.4. Wykonanie rozbidrek

Demontaz istniejacych elementdw konstrukcji z betonu zbrojonego, betonu niezbrojonego, stali powinien odbywaé sie
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i dokumentacjg technologiczng rozbiérek opracowang staraniem Wykonawcy. Dokumentacja
technologiczna rozbiorek podlega zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru/Inzyniera.

Materiat z rozbiorki nie jest przewidziany do ponownego wbudowania. Wymaga on wywozenia z terenu budowy sukcesywnie
w miare postepu robét rozbidrkowych.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoriczeniowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa. Do robdét wykofczeniowych nalezg prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do warunkéw budowy obiektu i roboty porzadkujace.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola prawidtowos$ci wykonania robét
Kontrola prawidtowosci wykonania robét rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
o Dokumentacjg Projektowa,
e wymaganiami podanymi w STWiORB,
e projektem technologii i organizacji rob6t oraz projektem technologicznym rozbiérek.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m3 (metr szeScienny) rozebranej konstrukgji z betonu, zelbetu, oraz 1 mb rozebranej konstrukcii
ze stali (balustrad), zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i obmiarem robdt, z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora nadzoru/Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora
nadzoru/lnzyniera, jezeli wszystkie wymagania wg punktu 6 zostaty spetnione.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki pomiarowej
Cena jednostkowa wykonania rozbiorek obejmuie:
e  przygotowanie robét, ich oznakowanie i zabezpieczenie wraz z opracowaniem stosownego projektu technologicznego,
o zakup niezbednych materiatéw pomocniczych i dostarczenie sprzetu, urzadzen i narzedzi do wykonania zadania,
¢ wykonanie niezbednych zabezpieczen oraz utrzymywanie elementéw zabezpieczenia przez caly okres trwania rob6t,

e wykonanie niezbednych rob6t pomocniczych, a w szczegdino$ci opracowanie projektu zmiany organizacji ruchu i
oznakowania strefy robét,

e wykonanie elementdw pomocniczych stanowigcych zabezpieczenie przed zanieczyszczeniem ciekéw wodnych na
wszystkich etapach robét rozbiérkowych materiatami pochodzacymi z rozbiérki lub demontazu,

e wykonanie petnego zakresu rob6t rozbiérkowych wraz z wyszukaniem i uzgodnieniem miejsca wywozu materiatéw z
rozbiorki i wywiezienie tych materiatéw oraz ich unieszkodliwienie,

e przeprowadzenie pomiarow i badan oraz opracowanie wynikéw,
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e uporzadkowanie miejsca robét i miejsc wywozu materiatdw pochodzacych z rozbiorki.
Przy wycenie rob6t musi by¢ uwzglednione bezpieczne ich wykonanie z zachowaniem wymagar BHP i ochrony $rodowiska.
Cena wykonania robét okreslonych niniejsza STWiIORB obejmuje réwniez:

o roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu i sg
usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

e prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1 M-11.01.01 Wykopy w gruncie nieskalistym.

2 Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska.

3 Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. 0 odpadach
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