SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D- 06.03.01

UMOCNIENIE POBOCZY



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwiagzanych z wykonaniem umocnienia poboczy drog gminnych i powiatowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.i 1.3.

1.3.  Zakres robot objegtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
umocnienia poboczy drog.

Zakresem robdt jest objete wykonanie umocnienia poboczy gruntowych kruszywem famanym
stabilizowanym mechanicznie 0/31,5 mm.

Zakres wystegpowania i grubo$¢ umocnienia poboczy zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5.  Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt 1.5.
1.6.  Wspdlny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robdt Wspolnego Slownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamowienia podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY
2.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.M.00.00.00.
,»Wymagania Ogoélne” pkt 2.

2.2.  Rodzaje materiatow

Do umocnienia poboczy gruntowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, bedzie zastosowane kruszywo
tamane stabilizowane mechanicznie frakcji 0/31,5. Wymagania dla kruszywa wg PN-B-11112.

3. SPRZET
3.1 Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne", pkt.3.



3.2.  Sprzet do umocnienia poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé sig

mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- spycharki, réwniarki do spulchniania, rozktadania, profilowania,

- przewozne zbiorniki na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazone w urzadzenia do -
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walce statyczne lekkie i Srednie,

- plytowe zaggszczarki wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okre§lonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych S$rodkow
transportowych w warunkach zabezpieczajacych kruszywo przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.  Umocnienie poboczy

Na zageszczonym podtozu nalezy rozlozy¢ mieszanke kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
fracji 0/31,5mm o grub. warstwy zgodnej z Dokumentacja Projektowa.

Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:

- wyniki badan kruszyw,

- wilgotnos$¢ optymalna mieszanki okreslona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481.
Kruszywo po roztozeniu powinno by¢ zageszczone przej$ciami walca statycznego gladkiego. Zageszczenie
nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego niz 0,98, okreslonego wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 i BN-77/8931-12.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j.

Umocnione pobocze powinno by¢ pielggnowane przez zraszanie woda ze zbiornikéw przewoznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robdt

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 6.

6.2.  Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi badania kruszyw i przedstawi wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.



6.3. Badania w czasie robot

W czasie prowadzenia robot Wykonawca bedzie prowadzit badania, ktorych zakres i czgstotliwos¢ podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce
roboczej

1 [Uziarnienie kruszywa 2 probki

2 | Wilgotno$¢ optymalna kruszywa 2 probki

3 Wskaznik zaggszczenia na umocnionym 2 razy na 1 km

poboczu

6.4.  Pomiar cech geometrycznych umocnionych poboczy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow umacnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo§¢ pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Roéwno$¢ podluzna co 50 m
3 | Réwno$¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja * 0,5%.

6.4.2. Rownos¢ poboczy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa lub dostosowana do zakresu robot.
Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 15 mm.

6.4.3. Grubos¢ warstwy

Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ £ 10 % jej wartosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m* (metr kwadratowy) umocnionego pobocza o grubosci 15 cm.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne", pkt 8.



9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.  Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoblne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? umocnionego pobocza obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot oraz utrzymanie oznakowania,

- zakup i dostarczenie niezbednego materiatu i sprzetu do wykonania robot,

- zakup, dostarczenie i zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego
wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- Sciecie poboczy i wyprofilowanie poboczy oraz ich zageszczenie,

- odwiezienie gruntu na odktad,

- dostarczenie materiatu do umocnienia poboczy,

- rozlozenie materiatu,

- odwiezienie sprzetu,

- uporzadkowanie terenu robot; zatadunek i wywo6z odpaddéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji
lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

- utrzymanie umocnionego pobocza przez czas trwania robot budowlanych,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
PN-75/B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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