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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D. 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngwg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-

wie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatiejmup wymagania ogdline wspdlne dla robét
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

D-01.00.00

D.01.00.01.
D.01.02.01.
D.01.02.04.
D.01.02.07.

D.02.00.00.

D.02.01.01
D.02.03.01

D.04.00.00.

D.04.01.01
D.04.02.01
D.04.03.01
D.04.04.02
D.04.05.01
D.04.07.01
D.04.07.01
D.04.08.05

D.05.00.00.

D.05.03.01
D.05.03.05
D.05.03.11
D.05.03.23

. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Odtworzenie trasy i punktow wysgkiowych
Usunrcie drzew

Rozbidrki elementow ulic

Regulacja pionowa studzienekdze podziemnych

ROBOTY ZIEMNE
Wykonanie wykopow w gruntach I-V kat.
Wykonanie nasypéw w gruncie kat. 1I-IV

PODBUDOWY

Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia

Warstwa odlszapca

Oczyszczenie i skropienie warstw kamstyjnych

Podbudowa z kruszywa tamanego

Ulepszone pod®i podbudowa pomochicza z kruszywa stabilizowaresgoentem
Podbudowy z betonu asfaltowego

Wyréwnanie podbudowy mieszankin-asfaltovs

Wyréwnanie podbudowy kruszywem tamasyabiliz. mechanicznie

NAWIERZCHNIE

Nawierzchnia z kostki kamiennej
Nawierzchnie z betonu asfaltowego
Frezowanie nawierzchni asfaltowychinan
Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

D.05.03.26a Zabezpieczenie geosiatkwierzchni asfaltowych

D.06.00.00
D.06.01.01

D.08.00.00
D.08.01.01
D.08.02.01
D.08.03.01
D.08.05.01

ROBOTY WYKONCZENIOWE
Plantowanie terenu

ELEMENTY ULIC

. Krawzniki betonowe
. Nawierzchnie z kostki brukowej betonpwe

’Obrz'ea betonowe
Scieki z kostki brukowej betonowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiyrod jezdni, przeznaczony

do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony

Dziennik budowy — opatrzony pieezia Organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z ponumerowa-
nymi stronami stcy do notowania zdargezaistniatych w czasie wykonywania zadania budow-



lanego, rejestrowania dokonanych odbioréw robdtekeizywania polegei innej korespondencji
technicznej pomidzy Inzynierem, wykonawgi projektantem.
Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaezprzez
Zamawiajcego
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcajpawiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie

kontraktem.
Jezdnia— czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawgpowaniona do kierowania robotami
I wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kaktu.
Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem id¢hczenia
Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w cehzehia w nim konstrukcji
nawierzchni
Ksiega obmiaréw — akceptowany przez agniera zeszyt z ponumerowanymi stronami do wpisy-
wania przez wykonavwecobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodat-
kowych zahcznikdéw. Wpisy w ksidze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez fiyniera.
Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakcegmtewprzez Zamawiggego
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z
ocery jakasci materiatow i robot.
Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot zgodnie z dokumentgepjekto-
Wa
i specyfikacjami, zaakceptowane przezyiniera
Nawierzchnia— warstwa lub zespot warstw sheych do przejmowania i rozktadania odyein
od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu
a/ warstwa scieralna — wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bé&azinio

oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych
b/ podbudowa — dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen

na podtae,
Niweleta — wysokdciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi
Pas drogowy— wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia
w nim drogi z uradzeniami drogowymi
Podtoze ulepszone- wierzchnia warstwa podia lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszo-
na
w celu umadaliwienia przegcia obcizen od ruchu
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna — autoudwntaciji projektowej
Slepy kosztorys— wykaz robét z podaniem ich fic (przedmiar) w kolejngci technologiczne;
ich wykonania

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren budowy, Dziennik Budowy i &g Obmiaru Robot
oraz dwa egzemplarze Dokumentaciji Projektowej i Bamaplety ST.

Wykonawca, na whasny koszt, wytyczy przez uprawegm geodet wspotrzdne gidwne trasy,
zlokalizuje repery . Na Wykonawcy spoczywa odpowiabthas¢ za ochron punktow pomiaro-
wych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkadzéub zniszczone znaki geodezyjne Wyko-
nawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Wykonawca otrzyma od Zamawigego po przyznaniu kontraktu 2 egz. projektu tectmégo na
roboty obgte kontraktem.



Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojeft organizacji ruchu na czas prowadzo-
nych robét zgodnie z:

1/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatiragowych oraz ueglzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczawialrogach
(Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéné 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkéw zarglzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaaiitym zargdzeniem.
(Dz. U. Nr 177 2 14.10.2003 r. poz. 1729).

3/ Szczegotowe warunki techniczne dla znakowgnatow drogowych oraz wusdzen bezpie-

czenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach
(Zatacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacjami Technicznymi — ST
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngrstekazane Wykonawcy przez Inwesto-
ra stanowd cze$¢ Kontraktu a wymagania wyszczegolnione w dhojednym z nich s obowizu-
jace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dimlentacji. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone Materialyeha zgodne z DokumentacProjektow i ST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w Skdy uwazane za wartai docelowe, od kto-
rych dopuszczalneagodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okre&lonymi wymaga-
niami a rozrzuty tych cech nie mppgrzekraczéa dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda zgodne z DokumentacProjektows lub ST
i wplynie to na nie zadawalgdla jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie
zastpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy
1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w okresie
trwania realizacji Kontraktuzado zakaczenia i odbioru kicowego robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zargdem drogi i organem zardzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabez-
pieczenia robot w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbgktualizowany
przez Wykonawe na bieaco.
W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczae takie jak: ogrodzeniagwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapo-
ry itp., zatrudni dozorcéw i podejmie wszelkie indredki niezledne dla ochrony roboét, bezpie-
czenstwa pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoion dziex i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgie powinny by akceptowane przez ig-
niera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw@@ publicznie przed ich rozpogziem w spo-
sOb uzgodniony z kynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych e bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice in-
formacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caly okres realizacji ro-
bot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podtetigbnej zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktova.
1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy doty-
czace ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania realizacji kontrakty, do zak@czenia i odbioru kicowego robét, Wykonawca
bedzie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesélo przepiséw i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgrze unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasréoi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dzialania, stasugie do tych wyma-
gan bedzie miat szczegdlny wzgll na :
1/ lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktad&wikopow i drog dojazdowych



2/ srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyituh substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazamizlmms$cia powstania pzaru.

1.5.6. Spos6b gospodarowania odpadami
Zgodnie z ustawz dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Ry oz. 628 z pt. zm.) od-
pady oznaczajkazda substangj lub przedmiot nalescy do jednej z kategorii, okéinych
w zahczniku nr 1 do ustawy, ktorych posiadacz pozbywazamierza si pozby¢ lub do ich po-
zbycia st jest obowizany. Wytwoérca odpaddéw powstajych w wynikuswiadczenia ustug
w zakresie budowy, rozbiorki, remontu obiektéw, y®zrzania zbiornikow lub wgdzen do spra-
tania, konserwacji i napraw jest podmiot, ktéwiadczy ustug, chyba,ze umowa cswiadczenie
ustugi stanowi inaczej. Na etapie realizacji omasjanwestycji posiadaczem odpadow jest wy-
konawca inwestycji, na ktorymazy obowihzek zagospodarowania ich zgodnie z ugtawhyba
ze W umowie zawarto inne zapisy regatg te kwestie.
1.5.7. Ochrona przeciwpdarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.
Wykonawcabedzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszigrh biurowych, mieszkalnych i magazy-
nach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne &da skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpie-
czone przed dogbem os6b trzecich.
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpaerem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkony.
1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wik-
szym od dopuszczalnego. Materialy, ktégesskodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot
a po zakaczeniu robot ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mpy¢ uzyte pod warun-
kiem przestrzegania wymag#echnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych
materiatdbw od wisciwych organdéw administracji patwowej.
1.5.9. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadgaoych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i uradzen podziemnych
na terenie budowy i powiadoéinzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaltjkonawca bezzwtocznie powiadomizin
niera
i zainteresowane witadze orazdaie z nimi wspolpracowatl dostarczajwszelkiej pomocy po-
trzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca kdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua insta-
lacji na powierzchni ziemi i uadlzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
przez Zamawiaicego.
Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, nievgldwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych
dziatar ze strony Wykonawcy nagli uszkodzenie lub zniszczenie witastiopublicznej lub pry-
watnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub aaity uszkodzomwlasndaeé.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa
i higieny pracy.



W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia anz spetniajcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczge, socjalne

oraz sprzt i odpowiedni, odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie

oraz dla zapewnienia bezpieageva publicznego.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem tych wymagaie podlegaj odrebnej zaptacie.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i idzenia aywane
do robétod daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakeenia przez kyniera. Wyko-
nawca kdzie utrzymywa roboty do czasu kmowego odbioru. Utrzymanie powinnodpgrowa-
dzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jejneinty byly w zadawalaym stanie przez
caty czas, do momentu odbiorurk@mwego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynag to na polecenie Inspektora powi-
nien rozpoca¢é roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zaradzenia wydawane przez witadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytye, ktére 8 w jakikolwiek spos6b zwizane

z wykonywanymi robotami i dmlzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tymbstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikle lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkdéw, kiedy takie naru-
szenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikdostarczonej przez hyniera.

1.5.13. RGwnowanosé norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaad&ankretne normy i przepisy, ktore spet-
nia¢ majp materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowhzywat po-
stanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdamia powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. ypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnosisie do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriera. RGnice pomedzy powotanymi a ich
proponowanymi zamiennikami musby¢ doktadnie opisane przez Wykonawt przediaone
Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1.7Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej 3 tygodnie przez zaplanowanym wykomytm jakichkolwiek materialdw przezna-
czonych do robot, Wykonawca przedstawdyimerowi do zatwierdzenia szczegotowe informacje
dotyczce proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tywdteriatdw jak
réwniez odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatdw do zatwissdia
przez Irkyniera. Zatwierdzenie partii materiatbw danegddia nie oznacza automatycznie
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzy-
skane z dopuszczonegadia w sposéb agly spetniajg wymagania ST w czasie pegti robét.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu bu-
dowy

i ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jeeli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatdw do innych robétinte, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychteniatéw
zostanie odpowiednio skorygowany przezyimera.



2.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidnjozliwosé wariantowego zastosowania rodza-
ju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca @aemi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 10 dni przezayciem tego materiatu, albo w okresie tmym, jeeli bedzie to potrzebne

Z uwagi na wykonanie baflavymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj ma-
teriatu nie mae by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méateda czasu gdy dua one uyte do ro-
bét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenieohomealy swoy jakosé i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatl@gdalzlokalizowane w olabie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych przez Wykonawazaakceptowanych przezzmiera.

2.5. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymogami. Probkitenatow mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacii
okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bxdzie przeprowadzat inspekcjvytworni musz by¢ spetnione nast
pujace warunki:

a/ Inzynier bedzie miat zapewniapnwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie prowadzenia inspekcji

b/ Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tycheei wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do robét powinien léyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgpod
wzgledem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organjizrobét, zaakcepto-
wanym przez layniera: w przypadku braku ustélev wymienionych wyej dokumentach spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidifyniera.

Sprz:t bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma bytrzymany

w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien liyzgodny z hormami ochrorsyodowiska

i przepisami dotycymi jego uytkownika. Wykonawca dostarczy Aynierowi kopie dokumen-
téw potwierdzajcych dopuszczenie sgitm do uwytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikciwosci przewaonych materiatéw. Liczba
srodkow transportu dmlzie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z zasadami dlremi w do-
kumentacji projektowej, ST i wskazaniacliyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddospetni@ wymagania dotycce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskévs i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé¢ dopuszczone przezAyniera, pod wa-



runkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzyskanyatirkéw drég na koszt Wykonawcy. Wy-
konawca kdzie usuwat na wilasny koszt, wszelkie zanieczysdazaiszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na rogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialraa prowadzenie rob6t zgodnie z kontraktem, orgaka#c¢ zasto-
sowanych materiatow i wykonywanych robot, za icbdigs¢ z dokumentagj projektows, wyma-
ganiami ST, projektem organizacji rob6t opracowamrzez Wykonawgoraz poleceniami by-
niera. Wykonawca ponosi odpowiedziadi@a doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wy-
sokasci wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarameednymi okr&lonymi w Dokumenta-
cji Projektowej lub przekazanymi napiie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczeniu robot, zosiamsungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany lid okaze st skutkiem b¢du zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy néngie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub
wyznaczenia wysokai przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzigicioza ich
doktadnd¢. Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawon czasie okréo-
nym przez layniera pod gréba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wyko-
nawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t powinno Bytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanidoy ash-
gna¢ zalazom jakos¢ robdt. Wykonaweca jest odpowiedzialny za adhontrok rob6ét i jak@ci ma-
teriatow. Wykonawca powinien zapewradpowiedni system kontroli, wézapc personel, labora-
torium, sprzt, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do pobierania probek i badaate-
riatbw oraz robot. Wykonawcagizie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodmi@ymaganiami zawarty-
mi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wynaaga, co do zakresu badaich czstotli-
wos¢ powinny by okreslone w ST, normach i wytycznych. Przypadku , gy zostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedit konieczny, aby zapewniwykonanie
robét zgodnie z umoav

Wykonawca dostarcz§wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiada-
ja wazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okre-
slajacych procedury badaInzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaborato-
ryjnych, w celu ich inspekcji. kynier kgdzie przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, sprgu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te leda tak powane,
ze mog@ wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot bada-
nych materiatéw i dopiei je do uycia dopiero wtedy gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow. Wszyst-
kie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem Bagaterialtdw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. #tynier kxdzie mi€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Probki dostarczone przez Wykonawio bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane w spos6b zaakeeptpprzez layniera.

Na zlecenie layniera, Wykonawca daizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqmnzez

Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wy-
konawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek pnzeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.
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6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,

gdy normynie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmagmlera. Przed przygpieniem do pomiarow

lub bad&a Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejsterminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedsten pgmie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera.

6.4. Atesty jakaici materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdw przez Wykonawg Inspektor mee dopycié¢

do wycia materialy posiadage atest producenta stwierdgaj ich peta zgodnd¢ z warunkami

podanymi w ST. W przypadku materiatéw, dla ktorgatbsty § wymagane przez ST, k@a partia

dostarczona do robét powinna posiadgest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdatesty wydane przez producenta, poparte w razregzo

by wynikami wykonanych przez niego bad#&opie wynikdéw tych badabeda dostarczone przez

Wykonawe Inzynierowi.

6.5. Dokumenty budowy

1/ Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem praweowddrujacym Zamawiagcego

i Wykonawe w okresie przekazania Wykonawcy terenu budowy @& okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsoainy budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyghzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i hazwigkaz stanowiska sthowego. Zapisy drla czy-

telne, dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zafaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeln¢da oznaczone kolejnym numerem

zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy nafy wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dat przekazania prze Zamawiaggo Dokumentacji Projektowej

- terminy rozpocgcia i zak@czenia poszczegolinych elementéw Robot

- przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i pragog przerw w robotach

- uwagi i polecenia lryniera

- daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zan@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecz-
nych odbioréw robot

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggih ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zku z warunkami  klimatycznymi,

- zgodndci rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ichsepi w dokumentacji projektowej,

- dane dotycgre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wyko-
nywania robot,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t

- dane dotycare jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki pnzepadzonych badg

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy wpisane do dziennika budoveglah przediaone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy

Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich @icg lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniggsi

Projektant nie jest jednak strpmmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy

robot.

2/ Ksigzka Obmiarow

Ksiazka Obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego
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z elementow robot. Obmiary wykonywanych rob6t pregvadza siw sposob eigty

w jednostkach przygtych w Kosztorysie wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3/ Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia

0 jakasci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy leda gromadzone

w formie uzgodnionej z ltynierem. Dokumenty te stanaywzahczniki do odbioru robaét.

Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

4/ Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesdprécz wymienionych w pkt.1/ — 3/ nagtijace dokumenty:
a/ pozwolenie na realizaczadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno- prawne

d/ protokoty odbioru robot

e/ protokoty z narad i ustdlekorespondengjna budowie

5/ Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpie-
czonym. Zaginjcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodggo natychmiastowe od-
tworzenie

w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenigdwy keda zawsze dogpne dla
Inzyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokotacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieniu Irzyniera o zakresie obmie-
rzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej ndnB przed tym terminem.

Wyniki obmiaru wpisywane dula do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédach podanych wilepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazkiu ukaiczenia wszystkich robaot.

Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzany z gztcécia wymagam do celu miesicznej pfat-
nosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2. Zasady okrélenia ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone pozio-
mo wzdhs linii osiowej.

Jeli ST whasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

Z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtlalraakceptowa-
ne przez layniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostamndostarczone przez Wykonagvdlezeli urzdzenia te lub
sprzt wymagay bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonaweg utrzymywane

w dobrym stanie, w catym okresie trwania robaot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie dokladdoi wg
norm zatwierdzonych przezagniera.
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7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary keda przeprowadzane przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robat,

a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgh prze-
prowadza & w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlagggh zakryciu przeprowadza si
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiam aieodzowne obliczeniech wykonywane w sposéb zro-
zumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgki Obmiaréw. Obmiarow razie braku miejsca szkicegmby¢ do-
taczone w formie oddzielnego zaknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodnio-
ny z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, doko-
nywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wyko-
nywanych robét, ktére w dalszym procesie realizalggra zakryciu.

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wy-
konanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamoavagdinego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej cezsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcebaika Budowy i jed-
noczesnym powiadomieniemzyniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj
jednak niz
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®udi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuéverzawierag-
cych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfron-
tacji z dokumentacja projektawST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyileod przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustalg
Inspektor ustala zakres robot poprawkowych lub podie decyzje dotyece zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje deaydiokonania poticen.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenie. Odbioruegziowego robét dokonuje siwg zasad jak przypdbiorze
koncowym robdét. Odbioru robét dokonujezimier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzettypgo wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Calkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powragkmiem na gimie o tym
fakcie Zamawiajcego.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, siczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakdczenia roboét i przyicia dokumentoéw, o ktérych mowa w pkt.
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przediazonych dokumentow, wynikéw batld pomiaréw, ocenie wizualnejraz zgodngci wyko-
nania robot z dokumentagprojektows i ST.
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W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapanaz realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzd-
petniapcych

i rob6t poprawkowych

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot aefowych lub robdt uzupetnigjych

w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czy§oid ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje,jaka¢ wykonywanych robét w poszczegolnych asor-
tymentach nieznacznie odbiega od wymaganej DokuanpriProjektove i ST z uwzgédnieniem
tolerancji

i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja do-
kona, potsicen, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiagégo jest protokot odbioru ostatecznego
robét sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:

1/ Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zosta-
ta sporadzona w trakcie realizacji umowy.

2/ Specyfikacje Techniczne

3/ Recepty i ustalenia technologiczne

4/ Dzienniki Budowy i Ksizki Obmiaréw

5/ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST

6/ Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatow zgodnie z ST
i Dokumentacj Projektove,

7/ Opink technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw za-
czonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr8d 2 Dokumentagj Projektova.

8/ Rysunki na wykonanie robot towarzysgch (np. na przef@nie linii telefonicznej, energe-
tycznej, gazowej, avietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanych robot wicicie-
lom urzdzen.

9/ Geodezyjainwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu.

10/ Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego

nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poregnim z WWykonawe wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego robo6t. Wszystkieadzone przez komisje roboty poprawko-
we lub uzupetniajce keda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamae&gjo.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robét uzunpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawiazanych

Z usungciem stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym itn&s/ch

w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjryglrie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgidnieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,Odbiér ostatg robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti obmiaro-
wa ustalon dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmywych wycenionych ryczattowo
podstavg ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kogdowej lgdzie uwzgédniat wszystkie
czynndci, wymagania i badania skltadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projekiej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczat-
towe robot kda obejmowa:
- robocizre bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami
- wartas¢ zuzytych materialdw wraz kosztami zakupu, magazyneayaewentualnych ubytkéw

i transportu na teren budowy
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- wartas¢ pracy spregtu wraz z towarzysgymi kosztami

- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z oba@ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢c podatku VAT.

9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogo6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniasido wymaga Warunkow Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w D-

M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oflieme w w/w dokumentach, nie wyszczegolnione w

kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

1/ opracowanie oraz uzgodnienie z Zamayayn i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wrdastarczeniem kopii Projektuzynierowi
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posipu robot,

2/ ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z obowzujacymi przepisami
i wymaganiami bezpiecastwa ruchu

3/ konstrukag oznakowa

4/ oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i ugtinitymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barierdwiatet

5/ utrzymanie ptynn&ei ruchu publicznego

6/ usung¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania

7/ doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dn.7 lipca 1994r.—Prawo budowlane {t@gdn.Dz.U./2003r. Nr 207, poz.2016) z
pézn.
zmianami
2/ Ustawa o drogach publicznych z dn.21marca 1985kst jedn.Dz.U.z 2004r.Nr 204poz. 2086)
3/ Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&G01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138z. 1555).
4/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczeg6towych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urgdzer bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczaniamaach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),
5/ Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wéné 2003 r.w sprawie szczegotowych
warunkoéw zarglzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadpaa tym zargdza
niem. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729)
6/ Szczegbtowe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz ugdzen bezpieczeé-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach
(Zafacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpwg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokupezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z wyty-
czeniem trasy drogowej w afinie projektowanej budowy

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy
i punktéw wysokéciowych,

b) uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazgpocatkowy
inaowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-M-00.00.00

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granidét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania tra-
sy, powinny mié srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m.

,»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M-00.00.00

17



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgkowych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tamy stalowe, szpilki.

Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokadciowych powinien gwaran-
towat uzyskanie wymaganej doktadied pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vt przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@0

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiagjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagisg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawbnzyniera o wszelkich ktdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperémboczych. B¢dy te powinny by usunite na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Yeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne tere-
nu istotnie rania sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, powinien powiat6
o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nigvpnno by zmieniane przed pogj
ciem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegetnych rzeczywistych, akceptowane
przez Ireyniera, zostapmwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniaynie-
ra oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaak-
ceptowaniem wynikow pomiaréw przezzimiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥érednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone

w ozhaczenia okiajace w sposbéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punk-
téw. Forma i wzoér tych oznacz@owinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgijo zostanzniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dal-
szego prowadzenia robdt, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diwiglowej realizacji robét nai do obo-
wiazkdw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pony by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhzane do punktéw pomocni-
czych, potaonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami
gtébwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim po-
winna wynost 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalazy¢é poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze naley
zalazy¢ w postaci stupkédw betonowych lub grubych ksztahikdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wy-
rownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperow @a
stwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jedno-
znaczne okrdenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geode-
zyjne przekazane przez Zamaw@ggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéescz nie rzadziej nico 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@syt w stosunku do dokumentacji projekto-
wej nie mae by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych
drég. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgly Wykonawca robot zagt je od-
powiednimi palami po obu stronach osi, umieszczbmyaza granig robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdw i wykopdw na
powierzchni terenu (okégenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektowa oraz w miej-
scach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatriow miejscach zaakcep-
towanych przez liyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw o wysal@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nt 1 metr. Odlegieé miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogo@ejlegitéé ta co najmniej powinna odpowia-
da¢ odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztat-
cie zgodnym z dokumentagprojektows.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysékowych
nalezy prowadz¢é wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi Ww5é.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00®@0.0

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.0

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dzien-
nikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z konitiggodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy pfatrioi podano w ST D-M-00.00.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznhaczenia punktoéw gitéwnychtrasy i punktéw wysol&eiowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewangum wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwahhrna ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtéwny Urad Geodezji i Kartogra-
fii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

N o g bk~ w

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.01

SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D.01.02.01

USUNIECIE DRZEW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wyaniionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét rozbiérkowych

w obrebie projektowanej budowy i obejmayj

wycigcie drzew dsrednicy 56-65cm z karczowaniem pni i wywiezienidiuzycy, gakzi i kar-
pmy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz

z definicjami podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do usuwania drzew i krzakdw

Do wykonywania robét zwzanych z usukciem drzew i krzakéw naky stosowa:

- pity mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniar@niich usuricia z pasa drogowego,

- spycharki,

— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem
drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartdé¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposéb nie poweagyjich uszkodzé&

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwazane z usurtiem drzew i krzakdw obejmujwyciecie i wykarczowanie drzew

i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozasigdo wykarczowaniu.

Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinieg bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zaZane z usurtciem drzew i krzakdéw powinna byuzyskana przez Zamawaaj
cego.

5.2. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige st w pasie robot ziemnych, powinny dwykarczowane.

Pnie pozostawione pod nasypami powinny Bgicte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Poza miejscami wykopow doty po wykarczoveangniach naley wypeinic gruntem przy-
datnym do budowy nasypow i zggi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.01.01.
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Wykonawca ma obowrzek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewadstawiajce wartdé
jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robot.

5.3. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci

Sposbb zniszczenia pozostadiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST
lub wskazaniami layniera.

Niewyteczne pozostatoi po przerdbce powinny byusungte przez Wykonawgz terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétaisuntcia raslinnosci, wykar-
czowania korzeni i zasypania dotow. Zsgczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetnia
odpowiednie wymagania olglene w ST D-02.01.01.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Og0lne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa robét zwihzanych z usukciem drzew jest:
- dla drzew - sztuka,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikacych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgei podano w ST D-00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platndg¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieggaina koe drzewra,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaigpo wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyskpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW
DROG | ULIC
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumezetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wyaniionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét rozbiérkowych

w obrebie projektowanej budowy .

Uwaga:

Materiaty rozbiorkowe stanowiwtasné¢ Zamawiagcego i lgda odtransportowane na sktadowi-
sko wskazane przez zZyniera, na odlegkt do 5 km, przy zachowaniu ustal&Jstawy z dn.
27.04.2001 r.

o odpadach (Dz.U. Nr 62 po0z.628).

Zmiana zakresu me by wprowadzona przez hgniera i ustalanaduzie w czasie rozbiorek

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz zgods® z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 .

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robét zwizanych z rozbiérk elementéw drog mie by wykorzystany spra
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezzymiera: zrywarki, spgzarki, spycharki, tadowar-
ki, samochody eizarowe,

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymisrodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00M0.0

5.2. Wykonanie robot

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST

lub przez liiyniera.

5.2.1. Wyznaczenie elementéw ulicy przeznaczonyclo dozbiorki nalezy wykona na podsta-
wie

dokumentacji projektowe.

5.2.2. Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogrym — Za bezpieczestwo ruchu na
odcinku wykonywanych rob6t odpowiedzialny jest Wykavca robdt. Odcinki wykonywanych
rob6t naley oznakowd zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas wyd@pracowanym
przez Wykonawe robét zgodnie obowzujacymi w tym zakresie przepisami.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontroli podlega spos6b wykonania robét rozbidrigot, prawidtowdci transportu i skladowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru rob6t zwanych z rozbidrkelementéw ulic
Ogdllne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-M.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00®@0.0

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00.

Cena wykonania robét obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozekd

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczegolnych asortymentéw

- zaladunek i transport materiatow rozbiérkowychskiadowisko wskazane przezymiera
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003v sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdagdwych oraz urgdzeh bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamayach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r.w sprawie szczegotowych
warunkow zargzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadrad tym zarzdze-
niem. (Dz. U. Nr 177 z 14.10.2003 r. poz. 1729)

3/ Szczego6towe warunki techniczne dla znakéw i ay@m drogowych oraz uggzen bezpieczé-
stwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczanidnogach
(Zafacznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.03.07

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.03.07

REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay przy zlecaniu i realizacji robat.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot przy regulacji piono-
wej studzienek uedzen podziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S| sgodne z obowzujacymi, odpowiednimi normami i ,, Kata-
logiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” oraz SMm®0.00.00

1.4.1.0g06lne wymagania dotyegce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robét oraz za zgoditéoz Dokumentagj
Projektowy , St i poleceniami teyniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét migiejszej instrukcji s.

2.1. Beton

Regulacja pionowa (hadbetonowanie) wykonakdzie z betonu klasy B20, odpowiagizggo
wymaganiom PN-B-06250 ,, Beton zwykly”.

3. SPRZET
Roboty zwazane z wykonywaniem regulacji wysagkowe] studni urzdzen podziemnych wy-
konywane hda recznie.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania robét.

Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w ST D-MQO@000

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokéciowej studni urzadzen podziemnych.

Regulacg wysokaciowa studni uradzen podziemnych naley wykona& poprzez podmurowanie
betonem klasy B20 do ¢dnej okrélonej w Dokumentacji Projektowej.

Podmurowanie betonem najewykona w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezdemontowé pokrywy studni, a po wykonaniu regulacji wysoko-
sciowej ponownie osadzizdemontowane pokrywy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygee obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00.Jedmostkniaru jest 1
szt. wykonanej regulacji pionowej gdzen podziemnych,

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygze odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyaee odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze
- transport materiatdw do wykonania robot
- 0znakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym
- demonta skrzynek pokrywowych studni
- wykonanie deskowania
- podmurowanie betonem studni aizex podziemnych
- rozebranie deskowania
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykly
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH | —Ill KAT.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét ziemnych
przy wykonywaniu wykopdéw w gruntach kat. | - llbbejmup:
- wywiezienie ziemi z koryt wykonywanych na poszeiaeh jezdni i chodnikéw na odl. 5
km

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.Gkbokos¢ wykopu — odlegté¢ miedzy terenem a agkoryta gruntowego w wykopie
mierzona w  kierunku pionowym
1.4.2 Podtge nawierzchni— grunt rodzimy lub nasypowyigcy bezpdrednio pod konstrukegj
nawiehni do gebokdsci przemarzania, nie mniej jednak mio
¢bbkasci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robot zieninyc
Pozostate okigenia podane w Specyfikacj 2godne z obovgzujacymi normami
i ST D-M.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz zgodé®z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.
Ogd6lne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystpuja
3. SPRET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M-00.00.00
3.2. Sprzt do robdt ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéazie mazliwoscia ko-
rzystania z nagpujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (n&tzia mechaniczne, koparki, tadowarki, itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwiispycharki, zgarniarki, rowniarki)
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,),
- spratu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 .
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego o#tpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegtoansportu.
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Wydajna¢ srodkow transportowych powinna byonadto dostosowana do wydajoiosprzitu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (riahbgr

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad wada zatwierdzone nie nmie by¢ podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegwrzone odlegkei nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Odcinki wykonywanych robét natg oznakowd zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, opracowanym przez Wykonawc

Ogodlne zasady prowadzenia robot podanow ST

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze — rozbidrki elementéw dradi¢ nalezy wykona zgodnie z Dokumen-
tacjp Projektova i ST D.01.02.04 oraz poleceniamiymiera.
5.2.2. Odwodnienie wykopdéw

Technologia wykonywania wykopéw musi u#lizia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania robét ziemnych.

Wykonanie wykopow powinno pagiowa: w kierunku podnoszenia niwelety.

W czasie robét ziemnych naiezachowa odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom po-
przecznym spadki unibwiajace szybki odptyw wéd z wykopu.

Wykonawca powinien, wykoraurzadzenia ktére umdiwiaja odprowadzenie wod gruntowych

i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, abgzgieczy grunty przed przewilgoceniem

i nawodnieniem.

Wykopy wykonywane spetem mechanicznym powinny &yykonane w takim okresie, aby po
zakaczeniu prac mina byto przystpi¢ niezwtocznie do wykonania wzmocnienia pa@to

5.2.3. Doktadnd¢ wykonania wykopow

Doktadna¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinn& Isprawdzana co 20 m. Wyko-

nawca ma obowkzek zagszczania przekrojéw poprzecznych tak, abyzlimm$é kontroli byta

zachowana co 20 m.

Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypée, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze ni + 10 cm.

- R&nica w stosunku do projektowanyctednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm
i-3cm.

- Szerokéc¢ gornej powierzchni korpusu nie ger&nic sig¢ od szerokéci projektowanej o vecej
niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatamaw planie.

5.2.4. Zagszczenie gruntu w wykopach.

Zageszczenie gruntu w wykopach — w pogdionawierzchni okrdane jest na podstawie wskaka
zagszczeniad. Wskanik zag;szczeniad bedzie wyznaczany na podstawie badgstasci objgto-
sciowej szkieletu gruntu wg BN-77/8931-12, na pratik@obranych z podia wykopu oraz mak-
symalnej gstasci objetosciowej szkieletu gruntu okékanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg
PN-B-04481.

Wymagane wartdici wskaznika zageszczenia w wykopachd pogiae)

Odleglas¢ od podiaza kon-|yyimaina warto sé I, dia:
strukcji nawierzchni

wraz z platforma robocza kat(;goria ruchu KR3; kat(;goria ruchu KR1-
KR KR

Gorna warstwa o gruboi 20(1,00 1,00
cm
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Na gkbokasci od 20 do 12
cm od powierzchni rob(tl’
ziemnych

e

00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetlniayymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni najeje dog:$ci¢ do wartaci ls, podanych w tablicy 1.
5.2.5. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadkia-
du) powyzej rzzdnych robét ziemnych jest mniejsza 03 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych & czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych po-
wyzej warunkow obeiza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-00.00.00
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowagodndci z wymaganiami okigo-
nymi w niniejszej specyfikacji., oraz w Dokumerjtalrojektowej i odpowiednich normach. La-
boratorium Zamawiapego ledzie wykonywato badania sprawdzeg

Z czstotliwoécia okreslona przez Irzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest rh wykonanego wykopu, na podstawie dokumentacjightojve;
i pomiaru w terenie.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@0.0

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0.0
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w ST D-02.00.01
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 iwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na naspoldkiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyhad,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zag;szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanic
nej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu
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PN-68/B-06050

PN-S-02205

Roboty ziemne budowlane. Wymaganrakvesie wykonania i badania
przy odbiorze
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. VWjanie | badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych

z wykonaniem koryta, profilowaniem i zgggczeniem podi@ pod poszerzenia jezdni i chodni-
kow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i defini-
cjami podanymi w ST D-M-00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoDokumentacj
Projektovs, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdllne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazé si¢

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ki@ ustawianym lemieszem;zynier maze dopu-
sci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawio-
nym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyfin.

Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wplywu na wieiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@0

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogolne.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podta
dopiero po zakaczeniu i odebraniu robét zgdanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji ugglzer podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
poditaza bezpérednio przez rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni.

Weczesniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania
podiaza i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestlimge wytacznie za

zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zggczonym podizu nie

moze odbywé sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2.2. Profilowanie poditga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysz-
czen. Nalery usuraé btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoten

Po oczyszczeniu powierzchni pogdoktore ma b§ profilowane, nalgy sprawdzt, czy istniejce
rzedne terenu umidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podiéa. Zaleca
sie, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk projektowane
rzedne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzia-
nym do profilowania, Wykonawca powinien spulchpbdiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez
Inzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpu-
su, w ilasci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwg
do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w ST - D.02.01.01

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagajiowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego paaigego powierzchrinalery
dogesci¢ 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny épagaakceptowany
przez Irkyniera. Do profilowania podi@ naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogéakceptowany przeziyniera.

5.2.3. Zagszczenie podiva

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Jakiekolwiek nierown&i powstate przy zagzczaniu powinny kynaprawione przez Wykonawc
w sposéb zaakceptowany przezyniera.

Zageszczanie podiaa naley kontynuowa do osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od okr&lonego w poniszej tabeli . Wskanik zag:szczenia nalg okreslaé zgodnie z BN-
77/8931-12 .

Wilgotnos¢ gruntu podtéa przy zagszczaniu nie powinna #0i¢ sie od wilgotngci optymalnej
0 wiecej niz (wg PN-S-02205:1998)

- w gruntach niespoistych + 2%

- w gruntach matodredniospoistych +0% do -2%.

Wymagane wartgici wskaznika zageszczenia { podiae)

Odlegtos¢é od podtaza kon-| Minimalna warto §¢ | dla:

strukcji nawierzchni

wraz z platformg roboczy kategoria ruchu KR3-KR6 | kategoria
ruchu KR1-
KR2

Gorna warstwa o grukoi 20| 1,00 1,00

cm

Na gkbokasci od 20 do 120

cm od powierzchni robgt 1,00 0,97

ziemnych

5.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien

on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praetozenie folii lub

w inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezldnych na-
praw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na
wlasny koszt.

37



6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzystematyczne badania kontrolne w
zakresie i z agstotliwascia gwarantujca zachowanie wymaggakosci robét, lecz nie
rzadziej nz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkagji.

Zakres i czstotliwos¢ bada kontrolnych

Lp. | Wyszczegolnienie baMinimalna czstotliwosé
daa bada i pomiaréw
i pomiarow

1 | Szerokéc¢, glebokas¢ i|z czstotliwascia gwarantuaca spetnienie wyma-
potazenie koryta gan przy odbiorze, okrdonych w p.6.2.

2 Uksztattowanie piongz czstotliwoscia gwarantuyca spetnienie wyma-
we 0si koryta gan przy odbiorze, okridonych w p.6.2.

3 | Zagsszczenie, wilgottw 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
nos¢ gruntu rzadziej nk raz na 600 M
Badanie wskanika
zagszczenia

6.2. Badania i pomiary wykonanego koryta i podiga.

6.2.1. Zagszczenie podiva

Zageszczenie podiaa naley kontrolowa& wg punktow 5.2.3.1 6.1.

6.2.2. Cechy geometryczne

Szerokd¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej

0 wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rowné¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nierownaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ zgodnie z normp BN-
68/8931-04. Nieréwrkwi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog@ przekraczé& 2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacprojekto-
wa z tolerancgi + 0,5%.

Spadki poprzeczne nalemierzy¢ za pomog 4-metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na
1 km i dodatkowo we wszystkich punktach gtownydkdlr poziomych: na poatku wsrodku i na
koncu kazdego tuku kotowego

6.2.5. Gkbokos¢ koryta i rzedne dna.

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdza co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach. Ranice
pomigdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzaczé +1 cmi -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta nalg sprawdzéa w punktach gtéwnych trasy i innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadzigjco 100 m.

Os w planie nie mge byt przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 3 cm.

6.2.7. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich

w punkcie 6.2 powinny lynaprawione przez spulchnienie detmikasci

co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu bez spulch-
nienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) wykonanego koryta zgodnie z do&ntacy projek-
towa i pomiarem w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0000.0

Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu i powinien hy przeprowadzony w czasie udligviajacym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniagpasiobot

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M.00.00.00

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

profilowanie dna koryta lub podta,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztalcenia
nawierzchni podatn i podiaza przez obeaizenie ptyt.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie gkaruntow dla celow
drogowych i lotniskowych

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rofenplanografem i tat

BN-70/8931-12 Oznaczenie wgkiéka ngnosci gruntu jako podiga gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Robatynrie. Wymagania i badania.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wyko-
naniem warstwy odcinagej z piasku o gr. 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

I z okre&Sleniami podanymi w ST D-M-00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwglcimapcej w niniejszym projekcieas

- piaski,

— Zzwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstw odaingjh powinien spetnita

wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwir@gcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111, dla klasy | i II.

2.4. Sktadowanie materiatow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy majgtej nie jest wbudowane bezped-
nio po dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego skltadowaaigyykonawca
robét powinien zabezpiec&kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmyni materia-
tami kamiennymi. Podiee w miejscu skladowania powinno doydwne, utwardzone i dobrze od-
wodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M-00.00.00

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirge] powinien wykazasi mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi fageri, nadmiernym wysuszeniem i zawil-
goceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@0

5.2. Przygotowanie podtaa

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.01.01 oraz D-04.01.01
5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétip z zachowaniem wymaga-
nych spadkow i r@nych wysokéciowych. Grubéé roztazonej warstwy lanego kruszywa po-
winna by taka, aby po jej zagzczeniu oagnigto grubad¢ projektowan.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja&ywa naley przed zagszczeniem wymieki
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgaiezpoczyna od dolnej krawdzi i prze-
suwa pasami podtnymi cz$ciowo naktadajcymi si, w kierunku jej gérnej kragdzi.
Nieréwnaci lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny ywyréwnywane na bie-
7aCo przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke dgungcie materiatu, 2 do otrzymania
réwnej powierzchni.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotngci optymalnej z toleran-
Cja od -20% do +10% jej warkoi. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wgsza od wilgot-
nosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong
iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odcinajca po wykonaniu, a przed deniem nasjpnej warstwy powinna l#yutrzymy-
wana w dobrym stanie.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstasmivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie wiaciwosci kruszywa okrglone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajgcej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 10razy na 1l km

2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 f

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 M

6 | Zagszczenie, wilgotnit |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 i

6.3.2. Szeroké¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mée sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. ROWnd¢ warstwy

Nieréwnaci podiwzne warstwy odcinagej naley mierzy
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4 metrowy fata, zgodnie z nor BN-68/8931-04. Nieréwni poprzeczne warstwy nake mie-
rzy¢ 4 metrows fata.

Nieréwndaci nie mo@ przekracz&20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigtgj na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagj
projektowy z tolerancj + 0,5%.

6.3.5. Grubai¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleranctl
cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie howym mate-
rialem o odpowiednich wégiwosciach, wyréwnanie i ponowne zgzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigkdu tych robét nagpi ponowny pomiar
i ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.6. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zagiszczenia warstwy odcirggej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé
kruszywa powinna hyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00®0.0

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0000.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektowa, ST | wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee ptatndéci podano w ST D-M-00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1fiwarstwy odcinajcej z kruszywa obejmuije:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i
jakaosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji tetcznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigz

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni drogo-
wych . Zwir i mieszanka

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugatto nawierzchni drogo-
wych. Piasek

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenmawierzchni planografem i
tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngwg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robo6t zwgzanych z przebudaywlic: Bolestawieckiej, Wielaskiej, Kopernika, Cmentar-
nej, Warszawskiej, Fabrycznej, Marianow w Wierussow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygeowadzenia robot przy oczyszczaniu i skro-
pieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni i obejmuj

a/ mechaniczne oczyszczenie nawierzchni drogowej

b/ skropienie nawierzchni drogowej emalsjv ilosci 0,5 kg/m2

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
2.2. Rodzaje materiatbw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Kouscyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:
kationowe emulsj&redniorozpadowe wg WT.EmA-1994
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw zsmanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA4,99
2.3. Wymagania dla materiatéw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.
Podstawowe wymagania to: zawart. asfaltu 50% *l8pkas¢ wg Englera w temp. 2C > 3
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Zuzycie lepiszcza powinno Byzgodne z ustaleniami dokumentacji technicznej arstalone w
zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane przez hyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olheinia jego jakeci.
Emulsg mozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnycloralikach
pionowych z nalewaniem od dna.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglerzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
Zaleca s jednak, aby okres przechowywania emulsji nie knaezat dwoch tygodni od daty
produkcji. Stosowana emulsja musi posiadarobat Technicza.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Zaleca s uzywanie:

- szczotek wypos@anych w uradzenia odpylajce,

- sprzarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotek ¢cznych.

3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalaizywaé skrapiark do lepiszcza.
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Skrapiarka powinna léywyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na spraw-
dzenie i regulowanie nagtujacych parametrow:

- temperatury rozkltadanego lepiszcza

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze

- obrotow pompy dozugej lepiszcze

- predkosci poruszania giskrapiarki

- wysokaci i diugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza

- ilosci lepiszcza

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendoizolowany termicznie, tak aby byto mdave zacho-
wanie statej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewriozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone;.

4. TRANSPORT

Emulsja mae by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkier nie keda korodowaly pod wpltywem emulsji i nieztla powodo-
waly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przevemaulsji powinny by przedzielone przegro-
dami, dzielcymi je na komory o pojemioi nie wickszej ni 1 nt, a kada przegroda powinna
mie¢ wykroje w dnie uméliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiomikzezna-
czone do transportu lub skladowania emulsji powibg§ czyste i nie powinny hyuzywane do
przewozu innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M.Q0®@O

5.2. Oczyszczenie powierzchni.

Powierzchnie warstw konstrukcyjnych nawierzchngzegol utazeniem nasjpnej warstwy powinny
zost& oczyszczone. Oczyszczenie warstw nawierzchni poley usuriciu luznego materiatu,
brudu, bfota i kurzu przyayciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cénieniem.
W miejscach trudno daginych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfednio przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona z kurzu
przy wyciu spezonego powietrza. Powierzchnia przed skropieniemimpoavby¢ sucha i czysta.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Skropienie warstwy mi@ rozpocaé sie po akceptaciji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bykrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskowt). Jezeli do skropienia zostata
uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgé pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas nieztiny dla uméliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Myawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezledny ruch budowla-
ny.

llos¢ lepiszcza ayta do skropienia winna Byzgodna z dokumentacprojektows i ustaleniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-M.00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagziobne skropienie warstwy w
celu okrélenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki iedkemia wymaganej il&ci lepiszcza
w zaleznoéci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pieaia.

6.3. Badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Sprawdzenie dokfadngci sprysku podiaza

Nalezy przeprowad# kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej
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w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznacealusci rozkltadanego lepiszcza i kruszy-
wa” .

6.3.2. Badania sprawdzajce.

Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdgag z czstotliwoscia okreslona
przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

llosci wykonanych robo6t ustatanalery na podstawie dokumentacji projektowej i obmiartiene-
nie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0.0

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M.00.00.00.

Jednostl obmiaru jest

Cena 1 rh oczyszczenia i skropienia warstw konstrukcyjngbkjmuije:

- mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdab uzyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdiaozktadanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GBPRR-551/5/92 z dnia 1992-
02-03.

2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjalitowe EmA-94. IBDIM — 1994 r.
3. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowewNsazchnie asfaltowe. Wymagania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.04.02

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magani techniczne dotycce wykonania
odbioru robét zwgzanych z emontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatce nr 60%/2®%/ierus.o-
wie.

1.2.Zakres stosowania S

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy przy zlecaniu i realizaciji rol
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét obptych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wyo-
nywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabiliz@garmechaniczn o gr. 15i 20 cm.

1.4. Okreslenia podstawowse
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowam@gmechanicznii - jedna lub wicej
warstw
zag:szczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesng hawierzchni drogowe
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawow: sa zgodne z obowazujacymi, cdpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w S-M.00.00.0C

2. MATERIALY.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa fanganstabilizowanego mechanicznie |
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszeniawgca skalnego b kamier narzutowy i
otoczakdéw. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszezdcych i domieszek glin
2.1. Uziarnienie kruszyw:

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wg normy PlB-06714/15 musi le¢ pomidzy krzy-
wymi granicznymi. Krzywa uziarenia kruszywa powinna Byciagta. Wymiar najw¢kszego zir-
na kruszywa nie me@ przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje krusz
przechodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanbwiigce] niz 65% frakcji przechodgej
przez sito.

Frakcie
o0 _piaskowa iwirowa

/
90 4 10
80 / / / 7

0 / 30

Yo

i &0 _LM/ / // w o
¥ % Ve 50
&4 ///——2—\ pd - 50
: a ED S 0
R // — o
] ?/ — é/ N g0
|
07 0725/’0.‘25 05 f 2 4 638 128112 315 63 0

8ok oczka sita, mm

1-2 kruszywo na podbudayzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
3 kruszywo na podbuda@wpomocnicz (dolng warstwe)
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2.2. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamaego
Kruszywa powinny speinéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Lp | Wyszczegdlnienie Kruszywa fa- | Kruszywa  fa- | Badania wg
wiasciwosci mane na podbu-| mane na podbu-
dowe pomocni-| dowe zasadnicg
Cza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych od 2 do 12 od 2 do 10 PN-B-06714-
niz 0,075 mm, % (m/m) 15
2 Zawarté¢ nadziarna, % 10 5 PN-B-06714-
(m/m), nie wkcej niz 15
3 Zawartd¢ ziarn nieforem- 40 35 PN-B-06714-
nych 16
%(m/m), nie wecej niz
4 Zawartd¢  zanieczyszcze PN-B-04481
organicznych, %(m/m), niep1 1
niz
5 Wskanik piaskowy po p- od 30 do 70
cio-krotnym zagszczeniu BN-64/8931-
metody | lub Il wg PN-B- 01
04481, %
6 ScieralnG¢é w hebnie Los
Angeles 50
a) scieralna¢ catk. po peinej 50 PN-B-06714-
liczbie obrotow, nie wicej| 35 42
niz
b) scieraln@¢ czsciowa po 35
1/5 pelnej liczby obrotow,
nie>niz
7 Nasigkliwosé, %(m/m), nie>| 5 3 PN-B-06714-
8 Mrozoodpornéc, ubytek| 10 PN-B-06714-
masy po 25 cyklach zamra- 5 19
zania, %o(m/m), nie wgcej niz
9 Zawartd¢ zwiazkéw siarki w PN-B-06714
przeliczeniu na S§ %(m/m),| 1 1 -28
nie wiecej niz
10 Wskanik nasnosci Wy mie-
szanki kruszywa, %, nie60
mniejszy ni: 80 PN-S-06102
a) przy zagszczeniu 4 =
1,00
b) przy zagszczeniu 4 =
1,03
3. SPRZET
Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stahileamego mechanicznie najestosowa
nastpujacy sprzt:

a) rowniarki albo uktadarki do rozktadania materiatu

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycztezagszczania.

W miejscach trudno dagtnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechanicz-
ne lub mate walce wibracyjne. Stosowany przez Wigkaz; sprzt mechaniczny powinien By
sprawny technicznie i zaakceptowany przezhiera.
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4. TRANSPORT

Transport kruszywa musi odbydvaic w sposéb przeciwdziakgy zanieczyszczeniu i rozsegre-
gowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym padiadrogi musi by tak zorganizowany, aby nie
dopuci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochoigniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muszpelnid wymagania dotyce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych alieh na osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@0

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ickkie miejsca podiza oraz wszelkie po-
wierzchnie nieodpowiednio zeggczone lub wskazage odchylenia wysokeiowe od zataonych
rzednych powinny b¥ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody aluszenie poprzez mie-
szanie, do osggniecia wilgotnaci optymalnej, powtdrnie wyréwnane i zggczone.

Podbudowa musi léywytyczona w sposob umlbwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentagj Projektova i wedtug zaleci Inzyniera.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniadibudowy powinny b§ wczeniej przygoto-
wane. Paliki lub szpilki powinny lgyustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposo6b zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwia¢ nacikgniecie sznurkdw lub linek do wy-
tyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badkboratoryjnych przygotuje recepguna wytworzenie mieszanki.
Receptura obejmowabedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa orazyetiha¢ optymalry
dla mieszanych skfadnikow. Spadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstvpodbudowy

Wytworzenie mieszanki poleddedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszyvazéwi-
dzianych receptd) z dodaniem wody, celem uzyskania wilgairicoptymalnej dla wytworzonej
mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustalagsiaboratoryjnie z uwzgbnieniem wilgotnéci natu-
ralnej materiatu. Nawibnie mieszanki powinno ngpowa: stopniowo w ildci nie wickszej ni
10 I/n? do czasu uzyskania w mieszance wilgéthoptymalnej okrélonej laboratoryjnie.

W czasie stonecznej pogody, wiatrow, w zalgci od temperatury, iké wody powinna b§ od-
powiednio weksza. Zwegkszenie ilgci wody mae skgat 20% w stosunku do wilgotdoi opty-
malnej. W przypadku gdy wilgotd§é naturalna materiatu przekracza wilgai@optymalr, naleyy
Materiat osusz§ przez zwgkszenie ildci miesza.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejscavbudowania odbyw& si¢ bedzie samowy-
tadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wygrkowaniu w sposob zabezpiecza-
jacy mieszank przed segregagj wysychaniem.

5.2.6. Rozktadanie mieszanki

Przed przysipieniem do rob6t w terenie Wykonawca jest zohaany do oznakowania prowa-
dzonych rob6t zgodnie z obayzujacymi w tym zakresie przepisami.

Roziazenie mieszanki odilizie st we wczéniej przygotowanym korycie drogowym przy pomocy
rowniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrovubgici i szerokdci warstwy) zaprojekto-
wanych w Dokumentacji Projektowe;j.

Warstwa podbudowy powinna dyoziozona w sposob zapewnialy oskgniecie wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych.

Podbudowy naley wykona w dwoch warstwach. Kala powinna b§ wyprofilowana i zagsz-
czona z zachowaniem wymaganych spadkowdmgch wysokéciowych.

Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez lrzyniera.
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W czasie uktadania mieszanki ngleddrzuca ziarna osrednicy wikszej ng 2/3 rozktadanej war-
stwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie rozt@zonej warstwy mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalezy profilowac do spadkéw poprzecznych i pochyle
podiuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloigamalezy wykona ciezkim szablo-
nem lub réwniark.

W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wgtbienia.

Mieszanka w miejscach ktérych widoczna jest jgregacja powinna léyprzed zagszczeniem
zastpiona materialem odpowiednich t@wosciach.

5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszcze-
nia przez watowanie. Podbudewkruszywa tamanego nale zag:szcza walcami ogumionymi,
walcami wibracyjnymi i gtadkimi.

Watowanie powinno pogpowat stopniowo od krawdzi do srodka podbudowy przy przekroju
daszkowym jezdni albo od dolnej kreaizi do gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spad-
ku jednostronnym.

Jakiekolwiek nieréwngi lub zaggbienia powstate w czasie zggczania powinny ywyroéwna-
ne przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke usungcie materiatdw a do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnacbyag;szczona zagszczarkami
ptytowymi, matymi walcami lub ubijakami mechanicany

W pierwszej fazie zagzczania nalgy stosowa sprzt Izejszy, a w kdcowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Zagszczenie nalg kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniej-
szego 0d 1,00 wg normalnej proby Proctora, zgodfdl-B-04481 (metoda II).

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej okréa-
nej wg normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B&#émnetoda Il).

Wilgotnas¢ przy zagszczaniu powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 10% i —
20% jej wartdci.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakdci rob6t

W czasie budowy Wykonawca powinien systematyczrogvpdzt pomiary i badania

Kontrolne i dostarczaich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne

Wykonawca powinien wykortaw zakresie ogstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaga
jakaosci robaot, lecz nie rzadziej hivskazano w odpowiednich punktach niniejszej ST.

6.2. Badania przed przysipieniem do robé6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérnaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstaswivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okreslone w niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w zakresie robét przy budowie podbugavkruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwosé badan

Min. liczba ba-|Maks. po-
Lp. | Wyszczegdlnienie bada dan na dziennej| wierz. podbu-
dziatce roboczej [dowy / na
jedno badanie

1 Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
4 Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i przy

kazdej zmianie kruszywa
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6.3.1. Badanie wlasn¢ci kruszywa

W czasie robot Wykonawcathzie prowadzi badania wigciwosci kruszywa okréone w tablicy
6.3. oraz w pkt.2.1 i 2.2 niniejszej ST. Probkieaglpobierd losowo z roztaonej warstwy, przed
jej zag:szczeniem i w obecioi Inzyniera. Wyniki bada musz by¢ na bigaco przekazywane
Inzynierowi. Badania petne nalgwykona takze w przypadku zmiangrodia pobierania materia-
téw i w innych przypadkach okienych przez layniera.

6.3.2. Wilgotnaé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), zravdep +10% -20%.

Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.3. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zagszczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduhE; do pierwotnego modutu odksztatceriajest nie wekszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwaos¢ i zakres badapomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa.

Lp. |Wyszczegolnienie badd pomiarow | Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownas¢ podiwzna w sposob caiglty planografemalbo co 20 n|
lata na kadvm nasie ruck
3 Réwna¢ poprzeczna 10razy nal km tat4 m
4 Spadki poprzeczneé* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach n&azdej dzialce roboczej, let
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke
- ugigcie spezyste 1000 m
co najmniej w 20 punktach nade 1000 m

Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztadttiev osi w planie naky wykona w punk-
tach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.1. Szeroké& podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna liywigcksza od szerokai warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.2. Rowné¢ podbudowy

Nierownaci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie

z BN-68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukadezpanierzye 4 metrow tata z czstotliwo-
$ciag podan w tablicy w pkr. 6.4. Spadki poprzeczne powinny godne z dokumentacprojek-
towa, ztolerangj £ 0,5 %.

53



6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powin-
ny przekracz&+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegodioza

Os podbudowy w nie me by przesunjta w stosunku do projektowanej ogaej niz = 5 cm.
6.4.7. Grubaé podbudowy i ulepszonego podia

Grubai¢ podbudowy nie mie skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nénos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinier kgodny z podanym w tablicy 4,

— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Maksymalne ugicia lub minimalne moduty odksztatcenia w zalesci od wskanika zagszcze-
nia i projektowanego wskaika ngnosci zawarto w tabeli ponej:

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowg Wskaznik Maksymalne ugicie spg-|Min. modut odksztalg.

z kruszywd zag:szczenig zyste pod kotem, mm mierzo-

0 wsk&.|ls nie<ng ny ptyta o srednicy 30 cm

Wnes  Nie< MPa

niz %

40 kN 50 kN od pierwod drugiegd

szego obtobcizenia B
ciazenia g

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Badania sprawdzajce
Laboratorium Zamawiagego ledzie prowadzito badania sprawdaa z czstotliwoscia okreslo-
na przez lreyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest m(metr kwadratowy) ulzonej i zagszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczniligiavanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0000.0

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami tyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w ST D-M-00.00.00.

Cena wykonania obejmuje nggtijace roboty:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

- dostarczenie materiatéw spia niezlednych do wykonania podbudowy

- wytworzenie mieszanki kruszywa

- mechaniczne rozienie materiatu warstwami

- zag:szczenie poszczegoblnych warstw

- utrzymanie wykonanej warstwy

- srodki zaradcze chromte podbudow przed pogorszeniemegiakasci i niekorzystnym
wptywem wody i spratu wykonawczego

- wykonanie pomiarow i bada
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstgiliz. mechanicznie

PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezeswartdci zanieczyszcze

PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@iezekladu ziarnowego

PN-B-06714/17 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezeilgotnaci.

PN-B-06714/19 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaiezerozoodporriei

PN-B0-06714/42 Kruszywo mineralne. Badania. Ozeazcieralndgci w bebnie
Los Angeles.

PN-B-11112/96 Kruszywa tamane do nawierzchni dvogd.

BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podi® przez obeaizenie plyt.

BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem

i tat.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.05.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.05.01

ULEPSZONE PODLOZE Z KRUSZYWA STABILI-
ZOWANEGO CEMENTEM
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t aganych z wyko-
naniem warstwy ulepszonego patoz mieszanki cementowo-piaskowej wykonanej w leton
mieszarce,
o Rm =15 MPa i obejmaj
- wyznaczenie miejsca utenia
- zakup i transport materiatéw
- wytworzenie mieszanki cementowo-piaskowej
- wykonanie w-wy ulepszonego podéogr. 10 cm Rm = 1,5 Mpa
- piekgnacja warstwy
- badania masy i podbudowy
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka cementowo-piaskowamieszanka piasku, cementu i wody, dobranych

w optymalnych iliciach.
1.4.3. Pozostate okrdenia s3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jaka@astosowanych materiatow oraz za jakerykonanych
robot a take za zgodn& z dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Kruszywo naturalne

Piasek winien speintawymagania normy : BN-64/8931-01Drogi samochodoWenaczanie
wskaznika piaskowego.

Do stabilizacji cementem mpa stosowapiaski, mieszanki twiry albo mieszanktych kruszyw,
kruszywo mana uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, ggiyile bada laborato-
ryjnych wykaza, ze wytrzymatdé nasciskanie i mrozoodporré probek kruszywa stabilizowane-
go keda zgodne z wymaganiami normowymi.

Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabiliz&azpentem

Lp. | Wiasciwaosci Wymagania | Badania wedtug
1 Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, 9
nie mniej nk: 30 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodgych przez sito 0,075 mr
%, nie wecej niz: 15
2 | Zawartd¢ czsci organicznych, barwa ciecgwzorcowa PN-B-06714-26
nad kruszywem nie ciemniejsza:ni
3. | Wskanik piaskowy 20<WP<50
2.2. Cement

Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 35 wg PN-88/B-30000

Badania cementu naiewykona zgodnie z PN-B-04300

2.3. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszgementem i ewentualnie do gighacji wyko-
nanej warstwy powinna odpowiaderymaganiom PN-B-32250 . Bez badaboratoryjnych ma-
na stosowawodochgowa wodk pitna.
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3. SPRZET
Wykonzf\l;;vca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego pazaltstabilizowanego
spoiwami powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
— mieszarek stacjonarnych,
- uktadarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki
- walcow ogumionych i stalowych , wibracyjnych lulatytznych do zagzczania
- zag:szczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub rolatwalcow wibracyjnych
do zagszczania w miejscach trudnodgstych,
Uzyty sprzt musi by sprawny technicznie i uzyskakceptagj Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M.00.00.00

4.2. Transport mieszankiodbywa sig musi samochodami samowytadowczymi o tado$end0
ton. Czas transportu nie a@przekraczal godz. przy temp. otoczenia pazgji+ 15C i 20 min.
przy temp. od 15 — 3.

Srodki transportu powinny unitiwia¢ przew6z mieszanki betonowej do miejsca wbhudowhaia
zmiany konsystencji i bez rozsegregowania przegaozciem twardnienia.

Mieszanka w czasie transportu powinna lohironiona od wptywow atmosferycznych takich jak:
opady, nastonecznienie, wiatry. Przy braku ostokomstrukcji srodkow transportowych natg
stosowa przykrycia (folia, brezent).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M.Q0®@O0
5.2. Wytyczne do projektowania mieszanki cementowpiaskowej wykonywanej

w betonomieszarce.
Wykonawca jest odpowiedzialny za przygotowanie peag i winien p przedstawd Inzynierowi
do akceptacji. Receptura winnacbgpracowana przez laboratorium w oparciu o wyhikda
materiatdw zaakceptowanych przezyniera. Laboratorium pobierze probki materiatéwyikana
niezkedne badania.
Receptura winna ponadto uwgdhiac:
- wytyczne niniejszej specyfikacji
- normg PN-S-96012 "Drogi samochodowe. Podbudowa i ulmpspodidge z gruntu

stabilizowanego cementem"

5.3. Warunki wykonania warstwy ulepszonego podiza
Warstwa ulepszonego podiz mieszanki cementowo-piaskowej niezmby¢ wykonywana wte-
dy, gdy podtge jest zamarzante i podczas opadéw deszczu. Dopuszczalnym okresgonywa-
nia robot jest okres od 15 kwietnhia do 15gmernika.
Nie nalery rozpoczyné robot jezeli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek tem-
peratury poniej 5°C w czasie najhliszych 7 dni.
5.4. Wbudowanie mieszanki
Mieszanka dowieziona z wytwoérni powinnacbyktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek.
Grubas¢ uktadania mieszanki powinna dyaka, aby zapewéiuzyskanie wymagane] grufim
warstwy po zagszczeniu.
Przed zagszczeniem warstwa powinna dowyprofilowana do wymaganych ganych, spadkow
podiuznych i poprzecznych. Przyzyciu réwniarek do rozktadania mieszanki riglevykorzysta
prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej révmgrofilu warstwy. Od #ycia prowadnic ma-
na odsipi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantgj odpowiedrd rowngsé warstwy, po uzy-
skaniu zgody layniera. Po wyprofilowaniu naky natychmiast przyspi¢ do zagszczania war-
stwy.
5.5. Zagszczanie
Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego cementaley prowadzé przy wyciu wal-
cow gtadkich, wibracyjnych lub ogumionych, w zesewskazanym w ST.
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Zagzszczanie ulepszonego poghoo przekroju daszkowym powinno rozpacsic od krawedzi i
przesuwa pasami podinymi, czéciowo nakladajcymi sk w strore osi jezdni. Pojawiage sé w
czasie zagpzczania zawenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, muby¢ natychmiast
naprawiane przez wymiammieszanki na peingicbokas¢, wyréwnanie i ponowne zagzczenie.
Powierzchnia zagszczonej warstwy powinna ndigorawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity
wyglad.

W przypadku technologii mieszania w mieszarkachjstearnych operacje zesgczania i obrobki
powierzchniowej musgby¢ zakaiczone przed uptywem dwéch godzin od chwili dodavialy do
mieszanki. Zagszczanie naley kontynuow#& do osigniecia wskanika zagszczenia mieszanki
okreslonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od podamwediN-S-96012 i ST.

Specjaln uwag; nalezy paswigci¢ zag;szczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych podtu
nych i poprzecznych oraz wszelkich anizex obcych.

Wszelkie miejsca line, rozsegregowanie, gq@ne podczas zagzczania lub w inny sposéb wa-
dliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pe&ruba¢, wbudowanie nowej mie-
szanki 0 odpowiednim sktadzie i ponowne &agzenie. Roboty tea svykonane na koszt Wyko-
nawcy.

5.6. Piebgnacja warstwy

Wymagane jest piejnowanie wykonanej warstwy przez okres min 7 dregp polewanie wad
Nie wolno dop#éci¢ do wyschrgcia warstwy aby nie powstahekniecia skurczowe.

Inne sposoby pieynacji, zaproponowane przez Wykonawcinne materialy przeznaczone do
pielggnacji mog by¢ stosowane po uzyskaniu akceptaciyimera.

Nie nalery dopuszczazadnego ruchu pojazdoéw i maszyn po ulepszonym gadhookresie 7 dni
po wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch teabgiokny mae odbywa sie wytacznie za
zgody Inzyniera.

5.7. Utrzymywanie ulepszonego podia

Ulepszone podie po wykonaniu przez uteniem nasfpnej warstwy, powinno yutrzymywane
w dobrym stanie. Wykonawca jest zobarany do przeprowadzania bigych napraw warstw
uszkodzonych na skutek oddziatywania czynnikdw afemycznych, takich jak opady deszczu i
sniegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw -desz
czu, jeeli wystapi mazliwos¢ uszkodzenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw zgodnie z ustale-
niami niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie prowadzenia rob6t polgga sprawdzeniu przez Ayniera w mia¢ postpu
robot, jakdci materiatow i zgodniei wykonywanych robot z projektem technicznym i ST
6.3.1. Uziarnienie kruszywa

Prébki do bada nalezy pobierd z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnienisziwa po-
winno by zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.2.Wilgotnasé¢ mieszanki kruszywa z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by réwna wilgotsgd optymalnej, okrélonej w projekcie sktadu
tej mieszanki, z toleranci 10% - 20% jej warkei.

6.3.3. Zagszczenie mieszanki

Mieszanka powinna lgéyzag:szczona do osgjniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Czgstotliwose oraz zakres badapkreslona zostanie przez dgniera.

6.3.4. Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy naley mierzy¢ bezpadrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m
od krawedzi. Grubadc¢ warstwy nie mée r@ni¢ sig od projektowanej o wcej niz + 1 cm.
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6.3.5. Wytrzymatai¢ na sciskanie
Wytrzymalai¢ nasciskanie okréla sk na prébach walcowychaednicy i wysokéci
8 cm. Probki do badanalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razdoej przed
jej zag:szczeniem. Probki ikei 6 szt naley formowa i przechowywa zgodnie z normami doty-
czacymi poszczegolnych rodzajow stabilizacji spoiwaiizy prébki naley bad& po 7 lub 14
dniach oraz po 28 lub 42 dniach przechowywania. Miywmytrzymataosci na sciskanie powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakeziowych ulepszonego

podiga.
6.4.1.Szeroké¢ ulepszonego podipa
Szerokdé¢ ulepszonego podia nie mae sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.
6.4.2. Rowné¢ ulepszonego podtia.
Nierowndaci podi@ne ulepszonego podia naley mierzy¢ fata 4-metrove w sposob eigly pla-
nografem zgodnie z nogBN-68/8931-04.
Nieréwnaci poprzeczne ulepszonego pagtnaley mierzye 4-metrovy fata.
6.4.3. Spadki poprzeczne ulepszonego podéo
Spadki poprzeczne ulepszonego padtpowinny by zgodne z Dokumentacprojektowa z tole-
rancp £0,5 %.
6.4.4. Rzdne wysokdciowe ulepszonego podia.
Rd&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej warstwy, a ggnymi projektowanymi nie powinny prze-
kracza& + 1 cm, - 2 cm.
6.4.5. Uksztaltowanie osi ulepszonego podo
Os warstwy nie mee by przesungta w stosunku do projektowanej ogeej niz + 5 cm.
Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztatter osi w planie nahy wykona w punk-
tach gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.6. Grubasé ulepszonego podiza
Grubdi¢ ulepszonego podta nie mae sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10% -
15%.
6.5. Badania odbiorcze
- badanie wytrzymafei nasciskanie — 3 probki z kalej dziennej dziatki roboczej
- rownas¢ podiwzna — tag 4-ro metrovi, co 20m
- rownas¢ poprzeczna —j.w. lecz co 100m
- szeroke¢ warstwy — co 100m
- spadki poprzeczne — na prostej co 100m, na tukaShmiejscach
- wyglad zewrgtrzny — jednolity bez miejsc porowatych i tuszcych se

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00@0.0
Jednostl obmiaru jest 1 Mwykonanej warstwy z kruszyw stabilizowanych ceraent

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00®@0.0

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektova, ST i wymaganiami lzynie-

ra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.
Inzynier oceni wyniki bad@ai pomiaréw , w wypadku wyspowania usterek ustali zakres rob6t
poprawkowych, ktore Wykonawca wykona na wiasny kosz

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M.00.00.00

Cena wykonania robo6t obejmuje

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

-oznakowanie robot

- dostarczenie materiatow , wyprodukowanie miesegje transport na miejsce  wbudowania

60



- dostarczenie, ustawienie, rozebranie, odwiezignievadnic oraz innych materiatbw pomocni-
czych

- rozlazenie | zagszczenie mieszanki

- pielegnacj; wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaawartéci zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezsktadu ziarnowego

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartdci zanieczyszcze
organicznych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezeieralngci w bgbnie Los Angeles

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw.

PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ule@spodiae z gruntu stabil.cementem

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enaawierzchni planografem i tat

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska nagnosci gruntu jako podiza na-
wierzchni podatnych.

BN-77/8931/12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM — 1997.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wyko-
nywaniem podbudowy z mieszanek mineralno bitumichmy obebie projektowanych jezdni i
obejmup:

- zakup i transport materiatow

- wytworzenie masy na warsgvwpodbudowy

- utozenie warstwy grub. 9 cm

- wykonanie badamieszanki i wykonanej warstwy

- uporaidkowanie terenu po wykonanych robotach

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z betonu asfaltowegewarstwa zagszczonej mieszanki mineralno-asfaltowej,
ktéra stanowi fragment ¥oej cz:sci nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnierdwnomiernie stop-
niowanym, utgona i zagszczona.

1.4.3.Emulsja asfaltowa kationowaasfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonegfalau w
wodzie.

1.4.4. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkaobot oraz zgodrié z dokumentagj projektowy ,

ST i poleceniami layniera. Ogdline wymagania dotyce robo6t podano w ST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania wobec materiatéw do podbudowy z beta asfaltowego

L Rodzaj materiatu Kategoria ruchu

P~ | nr normy KR 1-2 KR 3-6

1 Kruszywo tamane granulowane ofaz
zwykte wyprodukowane ze wszyskl- I 11, 1l kL1, 1l
kich rodzajéw skat litych oraz [#at. 1,2 gat. 1,2
suirowea cztiicznandn Zle) wo PN

2 Zwir i mieszanka wg PN-By, | )
11111:199 "

3 Grys i zwir kruszony z naturalnigl. I, 11, Il k. 1, Il
rozdrobnionego surowca skalnegq gat. 1, 2 gat. 1,2

4 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 gat. 1,2

5 Wypetniacz mineralny: q q
wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy

6 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D70, D50 D70, D50

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniaty wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 .

Rodzaje stosowanych asfaltéw w zalgci od kategorii ruchu podano w tablicy.

Rodzaj lepiszcza, jego pochodzenie oraz zasadyqgakeego odbioru powinny liyakceptowane
przez Ireyniera. Lepiszcze natg przewozé w cysternach kolejowych lub samochodowych izolo-
wanych i zaopatrzonych w wdzenia grzewcze i zawory spustowe.
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Transport lepiszczy na zimno powinien odbyweg cysternach samochodowych.

Dopuszcza sistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowych.

Warunki przechowywania mugzapewnid utrzymanie cech lepiszcza, bez clemia

jego jakaci. Pojemné¢ zbiornikow powinna zapewéil5 dniowg produkcg mieszanki.

2.3. Kruszywo

W zalenosci od kategorii ruchu naby stosowa kruszywa podane w tablicy .

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia #oiowego i jakdciowego odbioru dostaw oraz
wykonywania zgodnie z ustalgrtzestotliwoscia bada laboratoryjnych. Pochodzenie materiatu i
jego jaka¢ musa by¢ zaaprobowane przezayniera.

Transport i sktadowanie kruszyw powinny odbywse w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

Na sktadowiskach powinny bywyznaczone drogi o parametrach zapewaoigih swobodny prze-
jazd tadowarek grodkow transportu. Kruszywo néle sktadow& oddzielnie wedtug przewidzia-
nych w recepturach asortymentow i frakcji oraz wiekach uniemadiwiajacych wymieszanie i
sasiednich pryzm.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigy wymagania PN-S-96504:1961

dla wypetniacza podstawowego i zgsizego. Dostawa i badania jakmwe jak w pkcie 2.2.
Transport wypetniacza powinien odbyévsie w cysternach przystosowanych do transportu mate-
riatdbw sypkich. Sktadowanie wypetniacza powinn@ lagodne z PN-S-96504:1961. @os¢ silo-
sOw powinna umdiwia¢ 15 dniowg produkcg mieszanki.

3. SPRZET
Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego piemi wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgktiym lub cigtym do wytwarzania miesza-
nek mineralno-asfaltowych,
- ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbwvytwarzanych
i wbudowywanych na garo
— skrapiarek,
- walcow stalowych gtadkich lekkichsrednich,
- walcow ogumionych eikich o regulowanym énieniu w oponach,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem brezeyraw
3.1. Wytwdrnia mieszanki mineralno-bitumicznej
Wytwdrnia musi spetniawarunki ochronyrodowiska odnénie zapylenia, halasu, zanieczyszcze-
nia wod. Wydajné¢ wytworni musi zapewntazapotrzebowanie na mieszarda danej budowy .
Nie dopuszcza sirgcznego sterowania produlcj
Dozowanie musi odbywssic za pomoa wagi sterowanej automatycznie.
3.2. Uktadarka masy
Dopuszcza si wytacznie uktadarki mechaniczne o wydajoiodostosowanej do wydajéa ota-
czarki, o automatycznym sterowaniu utli@iajacym utazenie warstwy zgodnie z zaprojektovgan
niwelety i grubccia, wyposaona w elementy wibrujce z regulag czstotliwosci i amplitudy
drgai oraz w uradzenie do podgrzewania elementéw roboczych.

4. TRANSPORT

Transport mieszanki powinien odbyévsic przy zachowaniu nagiujacych warunkow:

- mieszank betonu asfaltowego néleprzewozé pojazdami samowytadowczymi
o tad. min. 5 Mg, wyposanymi w pokrowce brezentowe,

- czas transportu umliwiaj acy wbudowanie mieszanki w czasie 2 godz. od momentu
wyprodukowania

- skrzynie wywrotek powinny iydostosowane do wspétpracy z uktadark

- W czasie transportu mieszanka powinné fmgykryta pokrowcem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M.Q0@O

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Przed przysipieniem do robdét, w terminie uzgodnionym zxtnierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emadno-asfaltowej oraz wyniki bafldabo-
ratoryjnych i prébki materialtdéw pobrane w obegridnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna i€ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyzna-
czonego przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnieniamieszanek mineralnych do podbudowy

z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu( Kategoria ruchu KR 3-6)

Mieszanka mineralna, mm
0/31,5 0/25

Przechodziprzez: 38,1 | 100
315 85+100 100
25,0 72100 87100
20,0 62+-88 76+100
16,0 53+80 66-93
12,8 45-72 57-86
9,6 37-63 48-77
8,0 33-58 42-71
6,3 29-53 36-64
4,0 24-45 27-53
2,0 17-35 19-40
zawartg¢ ziarn > 2mm | gs. g3 66+-81

0,85 10+26 12+28

0,42 6+19 8+20

30 4+16 6+17

0’15 3+12 5+13

0’075 3-11 5+12

' 3+7 4+8

Orientacyjna zaw. asfaltu
w mieszance min-asf. %3,5+4 5 3,8+4.,¢

Przyjmupc optymaln ilos¢ asfaltu naley wzia¢ pod uwag nasgpujace cechy:

- gestas¢ pozorm,

- zawartd¢ wolnej przestrzeni w mieszance

- zawartd¢ wolnej przestrzeni w mieszance wypetnionej asfialte

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszeémg/mieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki mineoadisfaltowej.

Dozowanie skladnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego
gestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow mpgvynosi: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.
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Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gredni, z ukladem termostatowania, za-
pewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powe wynosi:

- dlaD50 145C-165C

- dlaD 70 146C - 160 C.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfach i podbudowy
Z betonu asfaltowego

L Kategoria ruchu
Lp. | Wiasciwosci KR 1.2 KR 36
2 Modut sztywnéci petzania “, | nie wymaga si 16,0
MPa
3 Stabilné¢ wg Marshalla w tem-
peraturze 60 C, zagszczonych> 8,0 > 11,0
2x75 uderzaé ubijaka, kN
4 Odksztalcenie wg Marshalla |w
temp. 60 C, mm 1,5+ 4,0 15+35
5 Wolna przestrze w probkach
Marshalla zagszczonych 2 x 754,0+ 8,0 4,0+8,0
uderzé, % v/v
6 Wypetnienie wolnej przestrzeni
w prébkach Marshalla, % <75,0 <720
7 Gruba¢ warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej o uziarnig-
niu:  cm
-0/12,8 3,5+5,0
-0/16 4.0+5,0
- 0/20 5,0+ 6,0
- 0/25 8,0+ 10,0 8,0+ 14,0
-0/31,5 9.0+ 16,0 9,0+ 16,0
8 Wskanik zag:szczenia warstwy> 98,0 > 98,0
%
9 Wolna przestraew warstwie, % 4,5+ 9,0 45+9,0
\A%

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegndodaniu wypel-
niacza uzyskata wiaiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabfatowe;.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynosi

- zD50 1406C-170C

- zD70 138C-165C.

5.4. Przygotowanie podtga

Podtae pod warstw podbudowy z betonu asfaltowego powinng lbyprofilowane, rowne, usta-
bilizowane i nédne. Powierzchnia podta powinna b¥ sucha i czysta.

Przed roziaeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-&sfiadj, podige naley skropi
emulsp asfaltow w ilosci ustalonej w dokumentacji projektowej i ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji, dla pédta kruszywa tamanego wyno-
sz, 0,5- 0,7 kg/h

Powierzchnie czotowe wtazdw, wpustow itp. adzen powinny by pokryte asfaltem

lub materiatem uszczelntaym, okréglonym w ST i zaakceptowanym przezyniera.

66



5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Podbudow z betonu asfaltowego nale skropt emulsp asfaltova przed utgeniem nasfpnej
warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiedniegdagrenia mgdzywarstwowego, w il
ustalonej w ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza z asfaltu uptynnionego
wynosz 0,5 - 0,7 kg/rh

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodgarowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny cragrzedzenia wynosi co najmniej:

- 2 h przyildci 0,5 - 1,0 kg/memulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu asfaltowego zmdy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia wgai doby
byta nie nisza od 3 C. Nie dopuszczaeiktadania podbudowy z mieszanki mineralno-asfajow
podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wigtres 16 m/s).

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy podbudowy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnaébybudowywana uktadaskwyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemta-
Cja projektows.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisie zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 5012C,

- dla asfaltu D 7011%C.

Zageszczanie mieszanki nabe rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik za-
geszczenia utgonej warstwy powinien kyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy.

Ztacza w podbudowie powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi
drogi.

W przypadku rozktadania mieszanki £a&zerokdcia warstwy, zhcza poprzeczne, wynikgje z
dziennej dziatki roboczej, powinny byéwno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone
listwa przed uszkodzeniem.

W przypadku rozkltadania mieszanki potpwszerokéci warstwy, wystépujace dodatkowo zkze
podtwzne naley zabezpieczyw sposdb podany dlaagiza poprzecznego.

Ztacze podiune uktadanej nagbnej warstwy, np. vdizacej, powinno by przesunite

0 co najmniej 15 cm wzgllem zhcza podiunego podbudowy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Og0dlne zasady kontroli jakeoi robét podano w ST D-M.00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robé6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamikieralno-asfaltowej i przedstawi wyniki
tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy.

Czestotliwaos¢ bada

Lp. |Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki

2 Skiad mieszanki mineralnpt prébka przy produkcji do 500 Mg

asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500

Mg

3 Wiaiciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

4 Wiaiciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kdej zmianie
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6 Temperatura skladnikbw mieszanki
mineralno-asfaltowej dozér cigly
7 Temperatura mieszanki mineralnkazdy pojazd przy zatadunku i w
asfaltowej czasie wbudowywania
8 Wyglad mieszanki mineralngjw.
asfaltowej
9 Wiasciwosci probek mieszanki ming-
ralno-asfaltowej pobranej w wytwdrieden raz dziennie
ni

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nalepobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu.

Krzywa uziarnienia powinna lbyzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.3.3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej peleg wykonaniu ekstrakcji
wgPN-S-04001:1967. Wyniki powinny bygodne z receptiaboratoryja z toleranci wg tablicy

4,

6.3.4. Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5. Badanie wlaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ wtasciwosci wypetniacza,

zgodnie z pkt 2.3.

6.3.6. Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czstotliwoscia podan w tablicy naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.4.

6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej

Pomiar temperatury skltadnikow mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegutazzarce.

Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteyi ST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqrad¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termome-
tru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w re-
cepciei ST.

6.3.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocwizelalnej jej wyghdu w
czasie produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudowsiaa

6.3.10. Wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegtiaboratoryjm.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci podbudowy z betonu asfaltowego
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej podbudowy z betonu asfaltowveg

Lp. |Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 Rowng¢  warstwy  poq 10 razy na odcinku drogi o diugm 1 km
przeczna

3 Réwna¢ podiuzna Kady pas ruchu planografem lubgato 20 m

4 Spadki poprzeczne warstwly 10 razy na odcinkuidratugasci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe war- pomiar rzdnych niwelacji podtinej i poprzecznej oraz usy-
stwy tuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie  dokumentacji budowy

7 Grubd¢ wykonywanej warf 2 probki z kdego pasa o powierzchni do 300 m
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stwy
8 Ztacza podtune i poprzeczCata dtugec ztacza
ne
9 Krawedz, obramowani¢Cata dlugéé
warstwy
10 Wyghd warstwy ocena ggla
11 Zagszczenie warstwy 2 prébki zdego pasa o powierzchni do 3000 m
12 Wolna przestrze w war-|jw.
stwie

6.4.2. Szeroké&¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy powinna l&yzgodna z dokumentagcprojektows, z tolerangg =5 cm.
6.4.3. Rowné¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/89319D4ie powinny by
wigksze od podanych w tablicy .

Dopuszczalne nierowioi

Lp. Drogi i place Podbudowa asfaltowa
1 Drogi klasy A, G GP 9

2 Drogi klasy Gi Z 12

3 Drogi klasy D i L oraz place i parkingi 15

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukagtinny by zgodne z dokumentacprojek-
towsa, z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokséciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangg =1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie powinna éysytuowana zgodnie z dokumentggjojektow,

Z tolerancgy =5 cm.

6.4.7. Grubacé podbudowy

Grubas¢ podbudowy powinna ldyzgodna z grubiia projektows, z toleranci +10 %.

6.4.8. Zhcza podiuzne i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi.

6.4.9. Krawedzie podbudowy

Krawgdzie podbudowy powinny ldyréwno obgcgte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd podbudowy

Podbudowa powinna migednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszcz
cych sg i spgkanych.

6.4.11. Zagszczenie podbudowy i wolna przestrae

Zageszczenie | wolna przestizepodbudowy winny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiaru jest h(metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST

I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1 fwykonanej podbudowy.

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatléw,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej tfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredvi urzdzen obcych,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-11111:1996 - Kruszywa mineralifawir i mieszanka
PN-B-11112:1996 - Kruszywa mineralne. Kruszywa taedo nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 - Kruszywa naturalne do nawierzchdiogowych. Piasek
PN-C-04024:1991 - Ropa naftowa i przetwory naftoR@kowanie, znakowanie

i transport
PN-C-96170:1965 - Przetwory naftowe. Asfalty drogow
PN-S-04001:1967 - Drogi samochodowe. Mieszanki naine-bitumiczne. Badania
PN-S-96504:1961 - Drogi samochodowe. Wypetniaczikany do mas bitumicznych

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem i tat

PN-S-96025:1999 - Drogi samochodowe i lotniskowawiérzchnie asfaltowe.
- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy po6tsztywnych. IBDIM - 1997
- Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalemsve EmA-94. IBDIM - 1994
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MIESZANKAMI MINERALNO-ASFALTOWYMI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wyko-
nywaniem podbudowy z mieszanek mineralno bitumichmy obebie projektowanych jezdni i
obejmup:

- wyréwnanie istniejcej podbudowy mieszaaknineralno-asfaltow
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza warstwa o zmiennej gruba ukladana na istniggej warstwie w
celu wyréwnania jej nieréwrsai w profilu podiwnym i poprzecznym.
1.4.2. Pozostate okrdenia sa zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrawcze, wykonywanych

i wbudowywanych na gaco, naley stosowa kruszywa, wypetniacz i lepiszcza spetaig wy-
magania okrdone w ST D-04.07.01 ,Podbudowa z betonu asfalt@irggt 2.

2.1. Sktadowanie materiatow

Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i legiszpowinny by zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-04.07.01 ,Podbudowa z betonu asfadigo” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 .

3.2. Sprzt do wykonania robot

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekemdmo-asfaltowych zostat okste-
ny w ST D-04.07.01 ,Podbudowa z betonu asfaltowemia3.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powirspetnid wymagania okrdone

w ST D-04.07.01 ,Podbudowa z betonu asfaltowega™4pk

4.2. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinieetsiaZ wymagania okrdone w ST SST D-
04.07.01 ,Podbudowa z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Zasady projektowania mieszankiakreslone w ST D-04.07.01 pkt 5.

5.2. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikow i ich miesaas okreslone w SST D-04.07.01 ,Podbu-
dowa z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowyod wyréwnanie profilu masmineralno- asfaltow
Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego dhpmego powierzchnia
podbudowy powinna zostaoczyszczona z fimego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem.
Warunki wykonania oczyszczenia i skropienia podbudpodane s w ST D-04.03.01 ,Oczysz-
czenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”.
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5.4. Uktadanie i zagszczanie warstwy wyrownawczej

Wykonawca powinien wyznacéyiwelet uktadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy lub jej
osi za pomog stalowej linki, po ktorej przesuwaesizujnik uradzenia sterucego ukladark
Maksymalna grub@ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea 8 cm. Przy gru-
bosci przekraczajcej 8 cm warstw wyréwnawca nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach
nie przekraczagych od 6 do 8 cm.

Warstw wyrownawcz uktada st wedtug zasad okénych w ST D-04.07.01 pkt 5.
Zageszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasfltowej wyprodukowanej i wbu-
dowanej na garco odbywa si wedtug zasad podanych w ST D-04.07.01 pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiena grubagé¢ zag;szczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca robét, od-p
stawie przeprowadzonych préb, przedstavigyiierowi do akceptacji sposéb zggczania warstw
wyréwnawczych w zataaosci od ich grubéci.

5.5. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyromajgpodbudowy we wigiwym stanie, a
do czasu ukzenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podlvy Wy-
konawca naprawi na koszt wkasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wszystkie badania Wykonawca powinien wykénagodnie z ustaleniami zawartymi w ST D-
04.07.01 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarova jest Mg wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwiazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naldo robot ulegajcych zakryciu.
Zasady ich odbioruasokreslone w ST D-00.00.00 .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanikeralno-asfaltowobejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robét,

dostarczenie materiatow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,

transport mieszanki na miejsce wbudowania,

posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzen obcych,

rozécielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatoymi spadkami i profilem,
przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami
mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanyna gosco s podane

w ST D-04.07.01 ,,Podbudowa z betonu asfaltowegad ik
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t przy wykonywaniu
warstwy whzacej i scieralnej z betonu asfaltowego i obejmuj
- zakup i transport materiatéw
- wytworzenie masy na wars¢wcieralrg
- utozenie warstwycieralnej gr. 4 cm
- zag;szczenie masy
- wykonanie badamasy i wykonanej nawierzchni
- uporadkowanie terenu po wykonaniu robét
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa mieszanka mineralna z odpowiegitdscia
asfaltu, wytworzona w okteny sposob, spetnigga okrélone wymagania.
1.4.2. Beton asfaltowy (BA)} mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu
réwnomiernie stopniowanym, uéma i zagszczona.
1.4.3.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana dezega
w celu zwikszenia jego przyczepém do kruszywa.
1.4.4. Podtge pod warstwg asfaltowg - powierzchnia przygotowana do zémia
warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej.
1.4.5. Emulsja asfaltowa kationowa asfalt drogowy w postaci zawiesiny
rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.6. Pozostate okrdenia podstawowegzgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi ST D-00.00.00.
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00

2. MATERIALY
Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstergralnej z betonu asfaltowego
Kategoria ruchu

Rodzaj materiatu
nr.normy KR 1-2 KR 3-6
1 Kruszywo tamane granulowane

wg PN-B-11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat:

Lp.

- magmowych K. LI gat.1,2  [KL 1Y gat.1
- przeobraonych jw. jw.
- osadowych jw. jw.?
b) z surowca sztucznegéeugle pomiedziowe i stg-
lownicze) jw. Kl. I; gat.1
¢) z surowca naturalnie rozdrobnionego jw. k. LIY: gat. 1
Kruszywo tamane zwykte . i
2 |wg PN-B-11112:1996 KL gat.1,2
3 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL 1Nl -
Grys izwir kruszony ) )
4 wg WT/MK-CZDP 84 kl.LII; gat.1,2 kl.I; gat.1
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 -
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6 Wypetniacz mineralny: podstawowy,

a) wg PN-S-96504:1961 zastpczy
pyly z odpylania,| podstawowy
b) innego pochodzenia popioly lotne 2
wg orzeczenia laboratorium drogowego wegla kamiennet-
go
7 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 1D0050’ D 70, D D 50°, D 70
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM 4/93 DES8O A,B,C, DES80 A,B,C,
DP80 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity KI.I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymu-
szywami, w ilgci < 100% m/m we frakcji piaskowe] oraz kwarcyty i (Mae/ce bez ogranicze-
nia ilosciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda

w ST. D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniaty wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w tabl
li2.

Zaleca s zastosowanie polimeroasfaltéw, w celu zapadaiga zjawisku koleinowania. Polimero-
asfalt musi posiadaaprobat techniczn wydary przez upowznion jednostlk.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 dla
wypeiniacza podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961 .

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naidg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaie w warunkach zabezpieczajych je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentaosdywa lub jego frakcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowdé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@j wymagania okéeone w
WT.EmA-94

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wy-

kaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniulamgaym lub cagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgith typu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcow lekkich srednich i cgzkich stalowych gtadkich,

- walcéw ogumionych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem bremxeymn.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00
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4.1. Transport materiatdw

4.1.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991

4.1.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDiM

oraz w aprobacie technicznej.

4.1.3. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevial®p-
kich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany maa przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczo-
ny przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.1.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiyseritami kruszywa lub jego frakcjami

i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewoz¢ pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinné przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochoddéw termosow z podwéjngtimnami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M.Q0®@O0

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do roboét, w terminie uzgodnionym zxtnierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emadno-asfaltowej oraz wyniki bafldabo-
ratoryjnych i probki materiatdbw pobrane w obegridnzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okrésleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zaleniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duié sie w polu dobrego uziarnienia wyzna-
czonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mailmych do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadasfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Kategoria ruchu

Wymiar oczek KR 1-2 KR 3-6

sit#, mm ] )
Zawartdé asfaltu | Mieszanka mineralna, mm

0/16 lub/0/8  Ilub

0/20 0/12.8 0/6.3 0/20 0/20 0/16 0/12,8
Przechodzi przez:
20,0 100 100 100
16,0 78+100 [90+100 78+100 [67+100 [90+100
12,8 87+100
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0,6 68+93 80+100 [100 68+85 52:83 80+100 [73+100

8,0 59+86 69100 [90+100 [59:74 38+62 70+88 66+89

6,3 55-83 62+93 78+100 [54+67 3050 63+80 57+75

4,0 48:78 56+-87 60+100  [48+60 22+40 56:70  [47+60

2,0 40:70  [45+76  [41+71 [39:50  [21+37  W4+58  [35:48

) [29:59 35+64 29+38 21+36 30+42

(zawartdc¢ frakcji

grysowey) (29+59) (52:64)
0.85 (41+71) |(36+65) (62+71)  |(64+79) |(58+70)
045 27+52 25+36
0.30 20+47 26+50 18+39 2028 20+35 18+28 18+27
018 13+36 19-39 15+34 13+20 17+30 1220 16+23
0:15 13+36 17+33 13+25 10+17 15+28 1018 12+17
0075 10+31 13+25 12+22 7+12 12+24 8+15 11+15

7+31 12422 8+12 6+11 11+22 7+14 7+9
6+20 7+11 5+7 10+15 6+9

Orientacyjna zaf-

wartasé

asfaltu w mie{5,0:6,5 |5,0:6,5 |55+:6,5 |[4,5:56 |4,354 [4,8:6,0 |4,8:6,5

szance mineralnog-

asfaltowej, %

m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert gtalony na podstawie badprobek wykona-
nych wg metody Marshalla.
Prébki powinny spetniawymagania podane w tablicy 4 Ip=6.
Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tabl 3

Ip. 7+9.
Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltagfgch oraz warstwycieralnej z betonu
asfaltowego
Kategoria ruchu
Lp. | Wihasciwosci
KR 1-2 KR 3-6
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2 Modut sztywnéci petzania’,[Mpal] nie wymaga si >14,0
3 Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturze 60, 558 > 10,6
[kN]
Odksztatcenie wg Marshalla w temperat. .
4 6C° C, [mm] 2,0:5,0 2,645
Wolna przestrzeéw probkach Marshalla, .
S [% VIV] 1,5:4,5 2,6:4,0
Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébka .
6 Marshalla, [%] %,0.-90,0 78,6-86,0
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7 Grubd¢ warstwy z mieszanki mineralnp-
asfaltowej o uziarnieniu: [cm]
-0/6,3 1,5+4,0
-0/8 2,0¢4,0
-0/12,8 3,5:5,0 3,5¢5,0
-0/16 4,0:5,0 4,0:5,0
- 0/20 5,0:7,0 5,0:7,0
8 Wskanik zag;szczenia warstwy, % >098,0 >98,0
9 Wolna przestraew warstwie, v/v 1,5+5,0 2,650

1) oznaczony wg wytycznych - IBDIM, Zeszyt nr 48

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenze

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszeémg/mieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki mineoaéisfaltowe).

Dozowanie skladnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzglinieniu zmiany jego
gestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow mpgvynosi: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien oné¢bgyozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gredni, z uktadem termostatowania, za-
pewniajpcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku paowe wynosi:

-dlaD50 145C+165C

-dlaD70 1406C-+160C

-dlaD 100 13%C=+ 160 C

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegndodaniu wypel-
niacza uzyskata wiaiwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabfatowe;.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynosi

-zD50 146C+ 170 C

-zD70 138C+165C

-z D 100 13C+ 160 C

- z polimeroasfaltem - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznak@hieskiego dymu w czasie wytwarzania)
oraz o temperaturzeasizej od wymaganej powinnadpotraktowana jako odpad produkcyjny.
5.4. Przygotowanie podiga

Poditaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng kyyprofilowane i réwne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyigksze od podanych w tablicy 4.
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Tablica 4. Maksymalne nieréwé podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Podiaze pod warstw
Lp. | Drogii place
scieralm wiazaca
1 Drogi klasy A, S'i GP 6 9
2 Drogi klasy G i Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrici podiaza a1 wigksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wy-
réwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego t@mdnaley skropt emulsj
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w ST.

Kazda utozom warstwe nalery skropt emulsy asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed u
niem nasgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaenia m¢dzywarstwowego, w ikTi usta-
lonej w ST.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia agai
doby bytfa nie nisza od 8C. Nie dopuszczaeikiadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowe-
go podczas opaddw atmosferycznych oraz silnegowf&t> 16 m/s).

5.6. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjza-
ny do przeprowadzenia w obednblnzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego taro

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona& prébny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltegeim kon-
troli dozowania kruszywa i zgodfm sktadu granulometrycznego z projektowdmzywa uziar-
nienia. Prébk mieszanki mineralnej natg pobra po oprénieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszamikéeralnej, nalgy wykona& petny zaréb
probny z udziatem asfaltu, w #oi zaprojektowanej w recepcie.

Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance okta sk wykonupc ekstraka.

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukfadagkwyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemta-
Cja projektowvs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna fiysza od minimalnej temperatury mie-
szanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyisie zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggazgzania powinna wyndsnie mniej ng:

- dla asfaltu D 50 13%C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100 12Q,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalgy rozpocaé od kravedzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o0 15
cm. Zkhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedstaiwvyniki
tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowej.

Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzial-
ce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralne;j 2 prébki
2 Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej pb-probka przy produkcji do 500 Mg
branej w wytwérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kaej zmianie
Temperatura skltadnikbw mieszanki mine %J L
6 : 0z6r cigly
no-asfaltowej
7 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltoykejdy pojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
8 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
9 Wiaiciwosci probek mieszanki mineraln

D- S
asfaltowej pobranej w wytwaorni Jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nalepobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna lagodna z zaprojektowamw recepcie laborato-

ryjnej.

6.3.3. Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji

wg PN-S-04001:1967.

Wyniki powinny by¢ zgodne z recepiaboratoryjma z toleranci okreslona w tablicy 10.

6.3.4. Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.5. Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt
2.4.

6.3.6. Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podan w tablicy 9 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie

z pkt 2.5.
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6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minealno-asfaltowej
Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegootaazarce. Temperatura powinnacby
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laborateyy ST.
6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej
Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqrad¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termome-
tru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadnd¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w re-
cepcie i ST.
6.3.9. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Sprawdzenie wyghHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenalnej jej wyghdu w
czasie produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudowsiaa
6.3.10. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na prébkach zagzczonych metagd
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegtiaboratoryjm.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu as-

faltowego
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowe-
go podaje tablica 6.
6.4.2. Szeroké& warstwy
Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcprojek-
towa, z tolerangg + 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczo-nej kra-
weznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z kalej strony
€O najmniej o grubdd warstwy na niej pokonej, nie mniej jednak ai5 cm.
6.4.3. ROWnd¢ warstwy
Nierownaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04
nie powinny by wieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 6. Cgstotliwaos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy

z betonu asfaltowego

m

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 Réwna¢ warstwy poprzeczna 10 razy na odcinku drogi o aicigl km

3 Réwna¢ podiuzna kady pas ruchu planografem lubgdato 20 m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrathugasci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar rzdnych niwelacji podhanej i poprzeczne
oraz usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Gruba¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegachsiay) co 25 m

8 Ztacza podiane i poprzeczne cala diugoziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 Wyghd warstwy ocena agla

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z2dego pasa o powierzchni do 3000

12 Wolna przestrzew warstwie jw.

13 Grubd¢ warstwy jw.
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Tablica 7. Dopuszczalne nieréwioowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwécieralna Warstwa wizaca
1 Drogi klasy A, S'i GP 4 6

Drogi klasy G i Z 6 9

Drogi klasy D i L oraz place

i parkingi 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodemkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokséciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagcprojektow, z toleranci

+1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentagjojektows, z toleranci
+5cm.

6.4.7. Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z grulimia projektows, z tolerangi + 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Zhcza podiuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkdem siebie co najmniej

0 15 cm. Zdcza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny by

w jednym poziomie.

6.4.9. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowa-
nych, porowatych, tuszgeych sg i spekanych.

6.4.10. Zagszczenie warstwy i wolna przestraéw warstwie

Zageszczenie | wolna przestizev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru jest m(metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00®@0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostl obmiaru jest 1fmwykonanej nawierzchni

Cena wykonania 1 hiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfapsport na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa miner. Kruszywa naturalne do nawierzchmigdwych.Zwir i
mieszanka

2. PN-B-11112:1996 - Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 - Kruszywa mineralne. Kruszyveduralne do nawierzchni drogowych.
Piasek

4. PN-C-04024:1991 - Ropa naftowa i przetwory nafoPakowanie, znakowane i transport.
5. PN-C-96170:1965 - Przetwory naftowe. Asfaltygbhwe

6. PN-C-96173:1974 - Przetwory naftowe. Asfaltyymplione AUN do nawierzchni drogo-

wych

7. PN-S-04001:1967 - Drogi samochodowe. Mieszankenalno-bitumiczne. Badania
8. PN-S-96504:1961 - Drogi samochodowe. Wypeitnkarmienny do mas bitum.
9. BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar résehnawierzchni planografem i kat

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM - 1997
11. TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogoiece IBDiM 4/1993
12. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjelésize EmA-94. IBDIM - 1994
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.05.03.11

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.05.03.11

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
NA ZIMNO
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dziatc605/22 w Wieruszo-
wie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokitikzetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t przy wykonywaniu
frezowania istniejce] nawierzchni bitumicznej w celu regulacji wysésiowej i obejmug:

- frezowanie dla wyréwnania profikr. grub. 2,5 cm

- wywiezienie destruktu w miejsce wskazane przez store

- uporadkowanie terenu po wykonaniu robét
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimne kontrolowany proces skrawania warstw
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élkre gigbokase.
1.4.2. Pozostale okrdenia s3 zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00

3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona glebokasé. Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhiaachowanie
wymaganej rowngi oraz pochylé poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu. Sze-
rokaos¢ bebna frezujcego skrawajcego powinna byco najmniej réwna 1,2 m.

Frezarki musz by¢ wyposaone w przeninik sfrezowanego materiatu, poaley go z jezdni na
srodki transportu oraz w systemy odpylania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 pkt 4.

4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatlu powiniert gk zorganizowany, aby zapewmrae frezarki
bez postojow. Materiat nie byt wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@0

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna lgyfrezowana do gbokaici, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumen-
tacja projektows i ST.

Przy frezowaniu poszczegoélnych paséw ruchu, wysokmdiwznych pionowych krawdzi nie
moze przekracza40 mm,

Krawedzie poprzeczne na zatazenie dnia roboczego powinnydkinowo sciete. Nawierzchnia
powinna by sfrezowana na gbokas¢ projektowan z dokltadnécia + 5 mm zachowuc spadki
poprzeczne i niweletdrogi.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00
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6.2. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow kontrolnych
Tablica 1. Cazstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni fieaoej na zimno

Lp. | Whasciwos¢ nawierzchni Minimalna ezstotliwas¢ pomiarow
1 Réwna¢ podiuzna taty 4-metrowa co 20 metrow

2 | Rébwnd¢ poprzeczna lat4-metrovy co 20 metréw

3 | Spadki poprzeczne co50m

4 Szeroké¢ frezowania co 50 m

5 Glebokas¢ frezowania na biaco, wedlug SST

6.2.1. Rowndé¢é nawierzchni

Nieréwnaici powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrovs zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekracza6 mm.

6.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinytyzgodne z dokumentacprojektows, z
tolerancj + 0,5%.

6.2.3. Szeroké&é frezowania

Szerokd¢ frezowania powinna odpowiaél@zerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z
dokladndcia £ 5 cm.

6.2.4. Gkbokos¢ frezowania

Glebokas¢ frezowania powinna odpowiaglatebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcia £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00®0.0
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@0.0

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 ffrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
- prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- frezowanie,

- transport sfrezowanego materiatu,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w spkagjfi techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i tat
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NAWIERZCHNIA Z KOSTKI
BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznemg/magania techniczne dotyge wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét

przy wykonywaniu nawierzchni z kostki brukowej bhabavej na wjazdach, chodnikacl$diezce
rowerowej i obejmuj:

- zakup i transport materiatow,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonpwe. 8cm (kolorowej i szarej)

- pielegnowanie nawierzchni,

- wykonanie bada

- uporazidkowanie placu budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

betonowa kostka brukowa- ksztaltka wytwarzana z betonu metodibroprasowania. Produko-
wana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwaetistwach paiczonych ze sabtrwale w
fazie produkgciji.

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami i z definicjami podanymi w ST D-00.00 .

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgods® z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Naley stosow#& kostke brukowa betonowa wibroprasowana o gr. 8 cm posiadajca
aproba¢ techniczn, wydarny przez uprawniomjednostk.

2.2. Wyghd zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,giknigé, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinnac¢bgdwna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste,
wklgsnigcia nie powinny przekracz® mm dla kostek o grubo < 80 mm.

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tab.1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtelkowych

Lp. |Cechy Warto §¢
1 Wytrzymatadé nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) srednia z szeiu kostek 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasgkliwos¢ woda wg PN-B-06250 , %, nie wtej niz 5
3 Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamiania, wg PN-B-06250 :

a) pekniecia probki brak

b) strata masy, %, nie ggej niz 5

c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku

do wytrzymatéci probek nie zameanych, [%)], nie wicej niz 20

89



4 Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1],
[mm],nie wiecej niz 4

2.3. Cement

Na podsypk nalezy stosowa cement portlandzki, cement powinien odpowtada/maganiom
PN-B-19701.

2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa

- cement portlandzki marki 25 wg PN-51/B-30000

- piasek drobny, ostry wg PN-79/B-06711

- woda wg PN-75/C-04630

2.5. Piasek na podsypki do pielegnacji — wg PN-79/B-06711

3. SPRZET
Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory pltytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ulael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko,
gdzie specjalne ugdzenie pakuje je w fadii spina tdama stalows, co gwarantuje transport samo-
chodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mana rownie przewozté samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Koryto pod nawierzchni

Koryto wykonane w podtas powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w ST D-04.01.01

.Profilowanie i zagszczenie podi@m”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien bynniejszy
niz 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa materiaty odpowiadage wymaganiom podanym w pkcie 2.3.
Grubaci¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawierasic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zag;szczona i wyprofilowana.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #iwve jest utaenie do-
wolnego wzoru - wczmiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zsgkowanego przez
Inzyniera.

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity

od 2 do 3 mm. Kostknalery uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety ,

gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po uta@eniu kostki, szczeliny natg wypeinic zaprava cem-piaskow i przystpi¢ do ubijania na-
wierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych, stosugevéibratory ptytowe z ostan

Z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed adztniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nale-
zy prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczaie w kierunku po-
przecznym ksztattek.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafgie
nawierzchrg.

5.4. Pielegnacja nawierzchni

Nawierzchng z kostki po wykonaniu natg pokry¢ warstwa piasku grub. 1,0 — 1,5 cm.

Piasek nalgy zwilzy¢ wod i utrzyma w stanie wilgotnym w agu 10 dni.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawidzizy producent kostek brukowych
posiada aprobatechnicza.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Sprawdzenie podima

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektows
i odpowiednimi ST. Dopuszczalne tolerancje wynodia:

- glebokaéci koryta:

- 0 szerokéci do 3 m: +1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: + 2 cm,
- szerokaci koryta: +5cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkow poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodicoz dokumentagj projektows oraz pkt 5.2 niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichv polega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami pkt 5.3 niniej-
szej ST:

pomierzenie szeroKoi spoin,

sprawdzenie prawidtovdci ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przsty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych

6.4.1. Sprawdzenie rOwndaci

Spragdzenie rowrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kde 150 do
300

i w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej hraz na 50 m .Dopuszczalny péwdt pod tat 4 m
nie powinien przekraczal,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowegtki beto-
nowej.

8. ODBIOR ROBOT

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w ST D-M-00.00.00
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmnawierzchni z kostki obejmuije:

- zakup i transport materiatéw, wykonanie podsygkinentowo-piaskowej,
- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej

- pielegnowanie nawierzchni,

- wykonanie bada

- uporazidkowanie placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
2. PN-B-06250 - Beton zwykly
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3. PN-B-06712
4. PN-B-19701
5. PN-B-32250
6. BN-68/8931-01

- Kruszywa mineralne do betonu zwykte

- Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
I ocena zgodrigi

- Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

- Drogi samochodowe. Oznaczeniamvska piaskowego
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ZABEZPIECZENIE GEOSIATK A NAWIERZCHNI
ASFALTOWEJ
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrngpg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokupezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych
z zabezpieczeniem paizenia istnigjcej nawierzchni bitumicznej z newawierzchrg, na posze-
rzeniach, roboty obejmayj

- roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- ulozenie geosiatki
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Geosiatka plaska struktura w postaci siatki, z otworama@mnie wekszymi niz elementy
skladowe, z oczkami pgdzonymi (przeplatanymi) w gztach lub cagnionymi .
1.4.2. Nawierzchnia asfaltowa nawierzchnia, ktorej warstwy svykonane z kruszywa zwia-
nego lepiszczem asfaltowym.
1.4.3. Pozostate okrdenia podstawowe @ zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-
00.00.00

2.2. Geosiatka

Geosiatka powinna mtewtasciwosci zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowéj &I oraz
aprobat techniczr IBDIM.

Geosiatka mze by¢ sktadowana na placu budowy pod warunkieenjest nawingta na tule¢ lub
rurg w wodoszczelnej nieuszkodzonej folii, kiGzaleca si zdejmow& przed momentem wbudo-
wania.

Rolki geosiatki nalgy skladow#& w suchym miejscu, na czystej i gtadkiej powierdcbraz nie
wiecej niz trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno sktadoévalek skrzyowanych oraz wyjtkowo
mozna zezwok na sktadowanie rolek nie owitych folia przez okres diszy niz jeden tydzié.
Przy skladowaniu geosiatki naleprzestrzegazalecé producenta.

Surowiec Geosiatka: PES
Powlekanie Na bazie bitumitu
WagaDIN EN 965 330 g/m?
Wytrzym. na rozeciganie wzdha 50 kKN/m
wszerz 50 kN/m
Wytrzymaldci¢ przy 3% wydhieniu 35 KN/ m
wzdtuz
wszerz 35 kN/m
Wydtuzenie do zerwania wzdiu 12 %
wszerz 12 %
Rozmiar oczek siatki 40 x 40 mm
Temperatura topnienia. +256 °C
Szerokaé 5.00 m
Dhugos¢ 150.00 m
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2.3. Lepiszcza do przyklejenia geosiatki

Do przyklejenia geosiatki nate stosowa:

kationows emulsg asfaltows modyfikowary polimerem, szybkorozpadawvg EmA-99 | posiada-
jaca aprobat techniczi IBDiM; zaleca st emulsg K1-70MP,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00

3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed najpwa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wyk@zsg mazliwoscia korzystania ze spgiu do
przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczamiatlymi, 0 mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziata
jace uradzenia, do przyecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzefaii
wierzchni i nadania uszkodzonym miejscom geomefryclz ksztattow (mdiwie zblizonych do
prostoktow),

- sprzarki o wydajndéci od 2 do 5 Mipowietrza na mingt przy cinieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kWimpacymi dyskami z drutow stalowych.
Srednica dyskow wirucych (z drutow stalowych) z gatkascia 3000 obr./min nie powinna by
mniejsza od 200 mm.

3.3. Uktadarki geosiatek

Do uktadania geosiatek na poglomazna stosowé uktadarki o prostej konstrukcji, urdoviaj ace
rozwijanie geosiatki ze szpuli.

3.4. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb naley zapewné uzycie odpowiednich skrapiarek do asfaltu i do ennulsj
asfaltowej. Do wikszaci robot mana stosowaskrapiarki mate zecznie prowadzanlanc spry-
skujaca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie stategdatky lepiszcza, aby utatévopera-
torowi réwnomierne spryskanie lepiszczem napravwgamaiejsca w zatmnej ilcsci (I/m?).

3.5. Inny sprzet

Pozostaly sprt stosowany do robdét powinien odpowiadaymaganiom ST, wymienionych w
niniejszej specyfikaciji.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00

4.2. Transport geosiatek

Geosiatki nalgy transportowaw rolkach owingtych polietylenow folig. Folia ma na celu zabez-
pieczenie geosiatki przed uszkodzeniem w czaaiesportu i sktadowania na budowie, aztak
zabezpiecza skladowameosiatk przed negatywnym dziatlaniem ultrafioletowego premowa-
nia stonecznego. Podczas transportuzyatdironc materiat przed zawilgoceniem i zabrudzeniem.
Rolki powinny by utozone poziomo, nie wtej nz w trzech warstwach. W czasie wytadowywa-
nia geosiatki zérodka transportu nie nalg dopuci¢ do porozrywania lub podziurawienia opako-
wania z folii.

Przy transporcie geosiatki najeprzestrzegazalecé producenta.

4.3. Transport innych materiatéw

Transport pozostatych materialtéw powinien odpowtadgmaganiom ST, wymienionych w ni-
niejszej specyfikaciji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000.0

5.2. Zasady wykonywania robot

Konstrukcja i sposob zabezpieczenia geosiatkwierzchni asfaltowej przed gganiami odbitymi
powinny by zgodne z dokumentacfechniczia, ST i ustaleniami producenta geosiatek. W przy-
padku braku wystarczgjych danych nale korzyst@ z ustalé podanych w niniejszej specyfika-
cji.
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Przy zabezpieczaniu geosiatkami styku nawierzchnpeszerzeniach magvystpowa nasgpu-
jace czynnéci:

* rozebranie, przewidzianej do naprawy, warstwy earahni asfaltowej poprzez frezowanie
istniejacej nawierzchni asfaltowej,

* wypehnienie sgkan w istniepcej nawierzchni zaleyvasfaltova,

e oczyszczenie powierzchni przewidzianej dazatta geosiatki,

e skropienie lepiszczem,

« Uulozenie geosiatki i przymocowanie jej do padio

5.3. Rozebranie nawierzchni

Roboty rozbidrkowe nawierzchni powinny dyggodne z dokumentacprojektows, ST lub wska-

zaniami Irzyniera.

W przypadku konieczrigi sfrezowania warstwy starej nawierzchni, nglevykon& te prace w

sposOb gwarantafy pozostawienie jak najmniejszych rowkdéw, nieckgzych nk 10 mm, po

przegciu wieloostrzowego nagdzia frezujcego, tak aby zapewhimaksymalnie réwai poziomy
powierzchng.

Frezowanie nawierzchni przed napaguowinno odpowiadawymaganiom ST D-05.03.11.

5.4 Wypetnienie sgkan w nawierzchni

Wypetnienie spkan (peknigc) i szczelin w nawierzchni natg wykonywa zgodnie z ustaleniami

dokumentacji projektowej lub niniejszej ST.

Pekniecia wezsze nk 30J5 mm mog by¢, za zgod Inzyniera, tylko oczyszczone lub przykryte

tasma uszczelniajca.

Pekniecia 0 szeroksci wiekszej od 5 mm naky poszerzy do wymaganej przez dokumentacj

projektowy lub specyfikagj techniczia, szerokéci i glebokdsci. Poszerzenie zaleca sivykona

frezarlq z frezem palcowym lub tarczowym, wzdtprzebiegu gknigcia, ze stat szerokdcia i

gtebokascia oraz z pionowyméciankami bocznymi.

« Pekniecie, po ew. poszerzeniu go frezardoktadnym oczyszczeniu, ew. zagruntowaniu grun-
townikiem, naley wypelnic zalews asfaltows lub mag uszczelniajca .

5.5. Oczyszczenie powierzchni przewidzianej do skpenia lepiszczem i utdenia geosiatki

Przygotowanie powierzchni do skropienia lepiszczeinzenia geosiatki, zaktada:

« dokladne usurtie ze starej nawierzchni wszystkich zanieczyszcmee kxdacych integraln
jej czescia (takich jak: Iine kawalki i odpryski asfaltu, przyczepione do rerachni kawatki
btota, gliny itp.);

* oczyszczenie catej nawierzchni (najkorzystniej tina, mechanicza wirujaca druciam
szczotk) do stanu, w ktGrym zapewnione zostanie pozostawiea podtau starej nawierzch-
ni jedynie elementéw zwkanych w sposéb trwaty;

« bardzo dokladne oczyszczenie kraterow, przestmghibnych: gknie¢, spekan, powierzchni
bocznych i dna;

* odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczem przemygiovub, o ile na to pozwalajwarunki
miejscowe, strumieniem sgonego powietrza z przemieszczalnego wentylatonaodiwie
dwzym wydmuchu powietrza,

e zmycie nawierzchni strumieniem wody podnieniem;

5.6.Utazenie geosiatki

5.6.1. Czynndci przygotowawcze

Utozenie geosiatki powinno Byzgodne z zaleceniami producenta i aprobaty tezhsjc a w

przypadku ich braku lub niepelnych danych - zgozimevskazaniami podanymi w dalszymdi.

Folie, w ktora sa zapakowane rolki geosiatki, zaleca gdejmowa bezpdrednio przed uktada-

niem. W celu uzyskania mniejszej szer@ioolki mozna p przecaé¢ pita. Szeroké¢ po przyceciu

powinna umaliwi ¢ polaczenie gsiednich pasm siatki z zakladem. Pgkawo nie naley wyko-

nywat wcie¢ na wpusty uliczne i studzienki, gdyalery je wykona dopiero po naapnieciu i

zamocowaniu siatki. Przygotowane rolki siatki igleoztazy¢ wzdtuz odcinka drogi, na ktorym

beda prowadzone prace.

Rozpakowanie rulonéw powinno ngsbwa: pojedynczo, na przygotowanym pozio Przy wek-

szym zakresie roboét zaleca skykonanie projektu (rysunku), ilustagiego sposob ukladania i

taczenia rulonow, ew. szerod@ zaktadek, mocowania do podeitp.
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Geosiatk mozna uktadé recznie lub za pomacuktadarki przez rozwijanie ze szpuli.

Wszystkie siatki muszby¢ utozone na powierzchni rownej lub wyrdbwnanej wargstvofilujaca;

rownas¢ powierzchni jest warunkiem integrakod catego uktadu. Nieréwnoi takie jak koleiny

lub wyztobienia o gébokasci wigkszej niz 10 mm powinny b§ wypetnione, a wszystkie zanie-
czyszczenia jezdni usué lub sptukane wad

Nieréwnaci mierzone w kierunku podiaym i poprzecznym, pod 4-metrguata, nie powinny

by¢ wigksze od 5 mm.

5.6.2. Spostb ulzenia geosiatki

Ukfadanie geosiatek plecionych przewiduje gasfice czynnéci:

» geosiatki powinny by uktadane na powtoce z asfaltu drogowego lub nastwae emulsji w
ilosci okreslonej przez producenta, np. 400-500 §/skropienie lepiszczem powinno odpo-
wiada wymaganiom ST D-04.03.01 ,

e geosiatk rozwija st i uktada bez sfalowana przygotowanej powierzchni, wphie nap¢za-
jac w czasie ukladania przez podnoszenie rolki igggaiie siatki,

« siatki plecione rozigone z rolki wzdta osi przymocowuje sina pocztku kotkami stalowymi
whbijanymi w dolry warstwe, ew.srubami z nakgtka osadzonymi wewitrz kotkow,

» geosiatki 4czy sk na zaktad, ktéry w kierunku poditym wynosi co najmniej 200 mm, a w
kierunku poprzecznym co najmniej 150 mm. W celugménia zakladoéw pasm geosiatki zale-
ca sk ja skropt lepiszczem w iléci 300 g/n,

e geosiatki napgza sk przy wyciu uradzenia nacigajacego, np. belki oraz pojazdu, stopniowo
do wydtwenia max. 0,2% lub 200 mm na 100 m. Ma to na cepewnienie prawidtowej pra-
cy siatki w nawierzchni oraz unikggie przesurgcia lub sfalowania podczas ukladania na nigj
mieszanki przez rézietarke,

e po napezeniu siatki mana w niej wyci¢ otwory na wpusty i studzienki, tak aby pozostabo 1
cm do obrysu tych ugzlzen,

» jezeli geosiatki uktadaneasa spoinach, brzeg siatki powinienchgrzesunity w stosunku do
spoiny o min. 500 mm,

* przy promieniach krzywizny wkszych od 600 m geosiatki uktada Hez specjalnych zabie-
gow. Na odcinkach, gdzie promienie krzywizpraniejsze od 600 m, utenie geosiatek po-
winno by dostosowane do przebiegu trasy przez nacinaniepitybicie kravedzi stalowymi
kotkami.

5.6.3. Zalecenia uzupetniagjce

Powierzchnia skrapiana lepiszczem powinné byysta - wszelkie zanieczyszczenia gjlikru-

szywem itp. powinny zostausunite przed skropieniem. €xi geosiatki zanieczyszczone smara-

mi i olejami naley wycia¢. Miejsca te natey powtdrnie skrog wraz z brzegiem otaczaej geo-

siatki, a naspnie wklet w nie prostoktna tate z geosiatki 0 wymiarach zapewnieych przykry-

cie wycietego otworu z zakladem okoto 0,10 m.

Przed utégeniem warstwy asfaltowej na ulinej geosiatce natg naprawé miejsca odklejone,

faldy i rozdarcia geosiatki. Niedopuszczalne jelgadanie warstwy geosiatki naghmigciach o

nieustabilizowanych kragdziach.

Roboty prowadzi giwytacznie podczas suchej pogody. Geosiatka nigenbg¢ mokra, rozktadana

na mokrej powierzchni lub pozostawiona na noc lyeykpycia warstwy asfaltove.

Konieczne jest zapewnienie prawidtowego przykleggegeosiatki do podia. Jéli uzyskanie tego

nie jest maliwe z jakiegokolwiek powodu (np. istnigfale), to naley zrezygnowaé z zastosowa-

nie tej technologii, bowiem niewdaiwe jej wykonanie mze by powodem zniszczenia na-
wierzchni (np. fale magzniszczy pofaczenia warstw).

Powstale fale siatki mima, za zgodl Inzyniera, zneutralizow® posypujc siatke mieszank mine-

ralno-asfaltow drobnoziarnist, np. grubéci 5 mm, a nagpnie ostranie ja ubijajac.

Temperatura wykonawstwa robét jest limitowana dapealny, temperatug robét asfaltowych. W

przypadku stosowania do nasycania i przyklejan@sigeki emulsji elastomeroasfaltowej kationo-

wej lub elastomeroasfaltu na goo, temperatura powietrza powinnathyie nizsza nk 15°C, a

temperatura skrapianej nawierzchni powinné tig nizsza ni 10°C.

Nie dopuszcza siruchu pojazdéw po rozionej geosiatce. Wyikowo maze odbywa sie jedynie

ruch technologiczny. Wéwczas pojazdy powinny poatisk z mah predkoscia, bez gwattownego

przyspieszania, hamowania i gkania.
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5.7.Uktadanie warstwy lub warstw nawierzchni asfalbwe]

Warstwe mieszanki mineralno-asfaltowej zaleca gktada& natychmiast po uteniu geosiatki. Na
rozwinigta geosiatk nalery najechd tytem od czota i rozktadamieszank zgodnie z zaleceniami
technologicznymi odpowiednich ST, np. D-05.03.05c¥dsie ukfadania warstw nawierzchni roz-
kltadarka i pojazdy mugzporusza sie ostraznie, bez gwattownej zmiany ¢akaosci i kierunku.
Zabrania s gwaltownego przyspieszania lub hamowania na ragkpytej siatce.

Roztazom mieszank nalezry zagsci¢ walcem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

* uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego

stosowania (certyfikaty na znak bezpietteva, aprobaty techniczne, certyfikaty zgo@mno
deklaracje zgodrigi, ew. badania materialtdw wykonane przez dostawigiyy

« wykon& badania wigciwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robotedéne w
pkcie 2,

» sprawdzé cechy zewatrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiapnierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwas¢ oraz zakres bada pomiarow, ktore naley wykona w czasie robét podaje tab.1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

e . o Czestotliwos¢ | Wartasci dopusz-
Lp. | Wyszczegolnienie badd pomiarow bada czalne
2 Sprawdzenie wypetnienia agan w Kazda szczeli-
nawierzchni ne lub sg:kanie
3 Sprawdze_nle oczyszczenia pado Cale podiae Brgk IL_Jznych odpry-
(Ocena wizualna ) skow i kurzu
4 Badanie skropienia lepiszczem podfo-
5a Cale podiae
Badanie ulgenia geosiatki Cala siatka

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00
a) Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru rob6t jest m(metr kwadratowy) zabezpieczonej geosiaglowierzchni na-
wierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytyw-
ne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
a) wypetnienie spkan w istniepcej nawierzchni i rown@ podtaza,
. skropienie lepiszczem podia,
. roztazenie geosiatki bez fatd z przymocowaniem do pzaliovycicciem otworéw na
studzienki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00 .
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiawierzchni asfaltowej z geosiatabejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materialdw i sgta na budow,

wykonanie nawierzchni zgodnie z dokumerndapjojektowa, ST i ewentualnie zaleceniami
Inzyniera, obejmujcej roboty rozbiérkowe, wypetnienie gfan, oczyszczenie podia, skro-
pienie lepiszczem, roztenie geosiatki,

pomiary i badania laboratoryjne,

odtransportowanie spyizi z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

¢ Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfied EmA-99. Informacie,
instrukcje - zeszyt 60, IBDIM, Warszgvi999

» Katalog wzmocni#& i remontéw nawierzchni podatnych i pétsztywnyciP - IBDiM,
Warszawa, 2001.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.08.01.01

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot przy ustawianiu kra-
weznikow betonowych i zgodnie z dokumentapjojektows obejmuj:
- zakup i transport materiatow,
- wykonanie taw z betonu
- ustawienie krawznikow betonowych 15x30,
- ustawienie krawznikow betonowych 12x25 na wjazdach
- wykonanie bada
- uporadkowanie terenu robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki
dla pieszych oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesa zgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymiST D-M.00.00.00. , Wymagania
0golne”
1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdét oraz zgodrig z dokumentagj projektows ,
ST i poleceniami liayniera.Ogélne wymagania dotyee robo6t podano w ST
D-M.00.00.00 Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikasgji

— krawezniki betonowe wibroprasowane 15x30 cm i 12x25 cnykpmane zgodnie z BN-
80/6775-03/01 i BN-80/8775-03/04
nashkliwo$¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wieksza ni 4%.

— piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711

— cement do podsypki i zapraw wg PN-51/B-30003,

- woda,

— materiaty do wykonania tawy pod kramniki - beton klasy B-15 lub B-10, wg PN-B-06250

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu.

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje siregcznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggotowania podsypki cement-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgee transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej
Z nachyleniem w kierunku jazdy.
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Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenieggmi siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgéej niz
1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08

Kruszywa mana przewoz dowolnymérodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madéeni. Podczas transportu kruszywa po-
winny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M. @OQ

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Roboty ziemne (wykopy) zwrane z wykonanie koryta gruntowego poddavetonows, wykona-
ne keda tacznie z korytem pod jezdni

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno dyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezpo-
srednio w korycie powinien kywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych

Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

Ustawianie krawznikdw na fawie betonowej wykonujeesina podsypce cementowo-piaskowej o
grubdci 3 do 5 cm po zagzczeniu.

Spoiny kravgznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nale zaprawi cemento-
wo-piaskows, przygotowan w stosunku 1:3.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawalery oczyscic¢ i zmy¢ woda.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST D-M.00.00.00

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystypieniem do robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonateriatdw przeznaczonych do

wbudowania. Badanie krawnika na etapie akceptacji materiatu do robét wykenu

laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowktany dostarczylaboratorium wybrane losowo przy udziale

Inzyniera 3 szt krawznikdéw dla przeprowadzenia nagtijacych bada:

- nodnos¢ kraweznikdw

- nasikliwos¢ betonu

- odpornd¢ na dziatanie mrozu

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt wykonawcy.

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysict
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyaaywznika od niwelety projektowanej,
ktore wynost: 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyenie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorra powierzchn
krawgznika i przytazom tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnad¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny musbyé wypetnione catkowi-
cie na peta glebokasé.

6.2.2. Badania betonu na taw

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy, celdradania w laboratorium wytrzymaep

betonu na&ciskanie ( 1 seria prébek na 300m wykonanej favtgi@vej z oporem)
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00®0.0

Jednosti obmiaru jest m (metr) wbudowanego keamika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00QO.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgyojektovs, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytysy
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

— wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie fawy,

— pielegnacg wykonanej fawy

— wykonanie podsypki,

- ustawienie krawznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,
- wypetnienie spoin kragnikow zapraw,

— zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. CentaBiuro Projektowo Badawcze Drog i
Mostow w Warszawie.

1. PN-B-06250 - Beton zwykly
2. PN-B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek dpraa budowlanych
3. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu Zegé
4. PN-B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betdhetody pomiaru cech geometr.
9. PN-B-11113 - Kruszywa mineralne. Kruszywa natve do nawierzchni
drogowycRiasek
11. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do bétenzapraw

12. BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane ohbet Elementy nawierzchni
drég, uliparkingbw i torowisk tramwajowych.
Kramiki i obrzeza chodnikowe

13. BN-64/8845-02 - Kragegniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpmg/magania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z remontem odcinka ul. Fabrycznej na dzialc605/22 w Wieruszo-
wie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét przy ustawianiu
obrzezy betonowych na podsypce piaskowe] i obefimu;j

- zakup i transport materiatow,

- ustawienie obrzg 20x6 cm

- pielegnacja obrzzy

- wykonanie bada

- uporziddkowanie terenu robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-M. 00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobdt oraz zgodrie z Dokumentag Projektovs , ST i
poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M.00.00.00.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi wg niniejszej specyfikazji

- obrzea betonowe klasy B-25 o wymiarach 20x6 cm wykonagednie z BN-80/6775-03 |
PN-63/B-14051

- piasek na podsygk do zapraw wg PN-79/B-06711

- woda,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-M.00.00.00.
Roboty wykonuje sirecznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Elementy betonowe ukladaalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen
w kierunku jazdy. Obrze powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigm sszkodze-
niami w czasie transportu, a gorna warstwa nie poaviwystawé pozasciany srodka transporto-
wego wkcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdwedtug D-M.00.00.00.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Kontrola elementéw betonowych zgodnie z BN-80/60383 ,, Prefabrykaty
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, piarkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe”.

Wykonawca dostarczy do badmboratoryjnych 1 szt obrza na 300 m wykonanego
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wbudowania.

6.2. Kontrola w trakcie robot.

6.2.1. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania wykopu pod obrzee betonowe.
Dopuszczalne odchylenia weblokasci wykonanego koryta wynogz 1 cm.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanej niweldizeza nie powinny
przekraczéa 0,5%.

6.2.2. Kontrola prawidtowosci wykonania podsypki piaskowej

Podsypka piaskowa pod obzae wykonana &dzie kcznie. Wykonanie podsypki polega na
rozécieleniu w korycie gruntowym warstwy piasku grgbio3 cm.

6.2.3. Kontrola ustawienia obrzey betonowych

- zgodnd¢ z Dokumentag Projektova usytuowania w planie

- zgodnda¢ niwelety wykonanego obrza z DokumentagjProjektova

Whbudowane obrze naley obsyp& gruntem od strony przeciwnegnvykonywany
chodnik

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6Ine zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00®0.0
Jednosti obmiaru jest m (metr) ustawionego oli@detonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00QO.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, ST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytyav
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m obrzz betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta ,

— wykonanie podsypki piaskowej,

— ustawienie obrza ,

— wypetnienie spoin piaskiem,

— zasypanie zewgtrznejsciany obrzea gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiuro Projektowo Badawcze
Drog i Mostow w Warszawie.

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonuntelety nawierzchni

drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. aezniki i obrzeza.
PN-B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapragoWwilanych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu
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