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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH




1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotyace wykonania i odbioru
robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanokichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajagcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdi®gowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysédowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wy&tkavego punktéw giéwnych osi trasy

i punktéw wysokéciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (mazzenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrah przed zniszczeniem oraz

oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz

pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycge materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan

w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtdgicokoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone goanig
robét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny édieednic: od 0,15 do 0,20 m i diugé od
1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéaieny stosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugaosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istiiej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm

i dtugcsci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny migt diugaié¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysekmvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- hiwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tadémy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnag pkt 4.




4.2. Transport sprztu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000MWymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg

i wspohrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W opaocimateriaty dostarczone przez Zamawgapgo,
Wykonawca powinien przeprowadzbbliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbtowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast painfowa Inzyniera o wszelkich lgHach wykrytych

w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperésboczych. Bydy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajicego. Wszystkie roboty, ktére baguja pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trapunkty
pasrednie osi trasy mughy¢ zaopatrzone w oznaczenia otagace w sposob wyeay i jednoznaczny
charakterystyk i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclgrarszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagze

w czasie trwania rob6t. 2eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgzse konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostapone odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@eprace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji rob6t natg do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafsy i punktéw

wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne firay by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przayyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza
granig robot ziemnych.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowe;.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezenboy
wicksze nk 5 cm. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglezy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3@nagania ogoélne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestdda obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QM@nagania ogolne” pkt8.

8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.




9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych ositrgminktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrimteprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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