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2 Roboty przygotowawcze D-01.00.00

WSTEP

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z rozbiork
— warstw nawierzchni,
— przepustu.

SPRZET

Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drég i przepustéw peobye
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

TRANSPORT

Materiat z rozbiorki mana przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementéw drog i przepustow jologs usunecie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1godnie z dokumentagi
projektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposdb okékny
w SST lub przez lryniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiewm frezarek drogowych,
nalezy spetné warunki okrglone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu ngldokond:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wigzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewidujesc sbdzyska, w spos6b gczny lub
mechaniczny z ew. przeciem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,

— demontau prefabrykowanych elementdw przepustéw (np. rurlementéw
skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszczeni@wirsi czsciowym usungciu



taw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zateeniu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianydd powtérnego zycia
(z zaprawy, kawatkoéw betonu, izolacji itp.) i icbhgortowania.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétionvykonanych robét
rozbiérkowych.
6. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarovg rob6t zwazanych z rozbiérkelementéw drég jest:
dla ciecia nawierzchni bitumicznej - m (metr),
dla rozbiérki warstw nawierzchni — m2(metr kwadrayd
dla przepustu — szt. (sztuka).

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla cécia nawierzchni:
- wyznaczenie linii gicia,
— ciecie nawierzchni z rozbiérka o@dbeéj nawierzchni,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbidrkiscianki przepustu:
— odkopanieicianki przepustu, fundamentow, taw, umodnip.,
— ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementéw przepustu,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z zsgczeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],
- uporzdkowanie terenu rozbioérki.



