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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z rozbiork elementow drog i przepustéw w ramach przebudowy
chodnika w cigu drogi powiatowej nr 4715E w m. Galewice, ul. Wieska, na odcinku od
skrzyzowania z ul. 25 — lecia PRL do ul. Akacjowej

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdirpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyocmykonania robét rozbiorkowych
I obejmup:
- Rozebranie nawierzchni chodnikow, piyty chodnikowetonowe 35x35x5 na
podsypce piaskowejgcznie,
- wywo0z materiatldw z rozbiorek z zatadunkiem i roziakiem (gruz)

Uwaga:

Materiaty rozbiorkowe okione przez Inspektora jako nieprzydatne Wykonawgaen
odtransportowa na skladowiska przy zachowaniu przepisow édie ochronysrodowiska
I zagospodarowania odpadow zgodnie z Ustawa 628.@4. 2001 ,O odpadach”.

Decyzg o przydatnéci materiatdw podejmie Inspektor w porozumieniuar@awiajcym.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@D, Wymagania ogolne”.

1.5.0gdlne wymagania dotycace robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogaln

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektovg, ST i poleceniami Inspektora.

2. Materialy
Nie wystpuja.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do rozbidrki
Roboty zwjzane z rozbidrk ptyt chodnikowych bda wykonywane ¢cznie.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiame” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materialy uzyskane z rozbiorki mgdgy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
odpowiednimi dla danego asortymentu materiatu Kkiowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.1. Zakres wykonywanych robot

5.2.1Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiérki

Wyznaczenie elementow drog i ulic przeznaczonyohrakbiérki naley wykona na
podstawie Dokumentacji Projektowej.

5.2.20znakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych robo6t natg oznakowa zgodnie z Rozposzlzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szE#ewych warunkow technicznych dla znakéw
I sygnatowswietlnych oraz urgdzen bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) —madl.

5.2.3Rozbiérka nawierzchni chodnika z ptyt chodnikowych
Powyzsze roboty wykonanegha recznie.

5.3. Przewaenie i sktadowanie materiatdbw pochodgcych z rozbidrek.

Materiaty pochodgce z rozbiorki Wykonawca winien posortoivienastpnie w obecngci
Inspektora zakwalifikowamateriaty nadage s¢ do ponownego wykorzystania.

Materialy z rozbidérek, przeznaczone do ponownegd&onzystania naley zatadowa,
przewiez¢ i sktadowa w miejscu wskazanym przez Inspektora, w sposolrzggkowany
I wkasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpie@yrzed zniszczeniem.

Materiaty uszkodzone i nie nadeg¢ s¢ do ponownegozycia naley traktowa jako odpad.
Materiat odpadowy z rozbiorki Wykonawca winien graesportowai ztozy¢ na sktadowisku
zaakceptowanym przez Inspektora w uzgodnieniu zsomvgmi witadzami i zgodnie
Z obowgzujacymi przepisami ochron§rodowiska.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
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6.2. Kontrola jakosci roboét rozbidrkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robét rozbiérgol prawidtowdci transportu
i skladowania materiatow uzyskanych podczas rokbior

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\VBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarws

- dla warstwy nawierzchni —m

8. Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt

Cena rozebrania Tnmawierzchni obejmuije:

- wyznaczenie powierzchni rozbiorek,

- oznakowanie miejsca robot,

- rgczne rozebranie nawierzchni,

- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10.Przepisy zwhpzane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéwietinych oraz urgdzen bezpieczéstwa ruchu i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 20€8 pwz. 2181) — zat. nr 4.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27 @@12,0 odpadach”.
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