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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw nawierzchni przy realizacji zadania pt ,Przebudowa chodnika na
sciezke pieszo-rowerowa wciagu drogi powiatowej nr 4510E ul. Tysiaclecia w Dzietrzkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w p-cie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia nastepujgcych robot:
«  Rozebranie chodnikéw z ptyt betonowych o wymiarach 35x35x5 ¢cm na podsypce piaskowe;
*  Rozebranie obrzezy trawnikowych o wymiarach 6x20 cm na podsypce piaskowej
*  Rozebranie podbudowy z kruszywa gr. 15 cm mechanicznie
¢ Frezowanie nawierzchni bitumicznej,
»  Zdjecie warstwy humusu,
o Wywodz gruzu i ziemi
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogoine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00
,Wymagania ogdlne” pkt 2.
Do ustawienia znaku nalezy uzy¢ betonu B-15. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250.

3. SPRZET

Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- Zurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoine zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdline” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementdw drogi obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3.

Roboty rozbiérkowe wykonywa¢ mechanicznie w sposéb okreslony przez Inzyniera.

Materiaty mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen
i przewiezione na miejsce wskazane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakodci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrmego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Zakresy rob6t rozbiorkowych dla poszczegdinych ulic podano w zatagczonym przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoline zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:
— rozbidrka i posortowanie elementéw chodnika,
— frezowanie nawierzchni bitumiczne,
— zdjecie warstwy humusu,
— Zzatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbidrki,
— uporzadkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg



