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ZAWARTO SC OPRACOWANIA

l. KOSZTORYS OFERTOWY

Il. PRZEDMIAR ROBOT

.  SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE
TECHNICZNE:

- D. 01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokgiowych,
- D. 01.02.04 Roboty przygotowawcze,
- D. 02.03.01. Nasypy,
- D. 03.01.01. Przepusty,
- D. 04.01.01. Koryto z profilowaniem i zagszczaniem podtaa,
- D. 04.04.04. Podbudowa z tlucznia kamiennego,

- D. 05.03.05. Nawierzchnie z betonu asfaltowego,

- D. 09.01.01. Roboty wykfaczeniowe.



D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) & wymagania
og6lne dotycace wykonania i odbioru robét drogowych przyzebudowie drogi
powiatowej nr 4710E od km 3+333 do km 5+033 w migjewdici Rybka gmina
Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokimerzetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t ww.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnarymagania ogélne, wspoine
dla robot obgtych nastpujacymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi:

- D. 01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wys@kowych,

- D. 01.02.04 Roboty przygotowawcze,

- D. 02.03.01. Nasypy,

- D. 03.01.01. Przepusty,

- D. 04.01.01. Koryto z profilowaniem i zeggczaniem podia,

- D. 04.04.04. Podbudowa z ttucznia kamiennego,

- D. 05.03.05. Nawierzchnie z betonu asfaltowego,

- D. 09.01.01. Roboty wykazeniowe.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naléy rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubunitsy od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdabupostoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

Jezdnia - cgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym lucutazenia w nim konstrukciji
nawierzchni.



Materialy - wszelkie tworzywa niegztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipeyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzghych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiavak pojazdéw,
umieszczenia uadzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podiaze - grunt rodzimy lub nasypowy, Zgcy pod nawierzchai do gkbokaosci
przemarzania.

Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcgeprlrzyniera, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robét lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrci
technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeika
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojefitowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru kocowego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nasvty koszt.

1.5.2.Zgodnd¢ robét z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyn@rzekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w &b
jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0géinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywé btedéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggtwiadomé Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matefieya zgodne z dokumentagj
projektows i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentac;j
projektova lub SST i wplynie to na niezadowalej jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgjpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wuma koszt
Wykonawcy.

1.5.3.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposob okémny w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacpiritraktu, a
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi zynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim azglem drogi i organem zadzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczeoildt w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonaw®a bieaco.



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe udzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewmgajw ten sposéb bezpiegmwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie hyda akceptowane
przez Irkyniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktoérych te bedzie
zatwierdzona przez hyniera. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen umowry.
1.5.4.Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovgzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczhore a w jakikolwiek sposéb
Zwigzane z robotami i dulzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tymrhaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do rob6t Wykonawca prtagdsszczegotowe informacje
dotyczice proponowanegarrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Ireyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadta nie oznacza automatycznie
wszelkie materialy z danegoddta uzyska zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bade celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegita w sposéb ggly spetniaj wymagania SST
w czasie pospu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadd wiscicieli i odnagnych wiadz
na pozyskanie materialdw z jakichkolwigkdédet miejscowych vdczapc w to zrodta
wskazane przez Zamawiapgo i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia laynierowi.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptavynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwizane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopéw, ukopdéw i miejsc pozyskania
piasku izwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu
po ukaczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowveglabwykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazaInzyniera.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy, dulz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier



zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robétzrtie dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przeseiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzykozdc sk z jego nieprzyjciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigujnozliwo$é wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grzeyciem materiatu, albo w
okresie dtaszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenty¢ pdézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgwi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jékonykonywanych robot. Spez uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie aaizacji robot,
zaakceptowanym przezdyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami oki&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiabwzyniera w
terminie przewidzianym umayw

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikkiwosci
przewaonych materiatow.

Wykonawca hdzie usuwé& na bigaco, na whasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétichazgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rokaaz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokoi wszystkich elementdéw robdt zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez layniera.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot keda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentiactwy, dokumentacji
projektowej i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgedni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, sdadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywaie na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowiazkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia ja@kq w ktorym przedstawi on zamierzony sposob



wykonywania robdét, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraue
wykonanie robdt zgodnie z dokumentapyojektovs, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez hyniera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizaa wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdko i terminowd¢é wykonania
poszczegodlnych elementéw robét,

— system (sposOb i procealrproponowanej kontroli i sterowania jaioi
wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaierlect prowadzenie
bada),

- sposob oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw stgnoyich, a take wyciaganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologiczngmponowany sposoéb i
forme przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i 4gtzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ $rodkdw transportu oraz wdzern do magazynowania i
zaladunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauich wiasciwosci w
czasie transportu,

— sposéb i procedar pomiardéw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie aplizen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonyaaposzczegolinych
elementow robdt,

— sposéb pogpowania z materiatlami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli rob6t &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeam;
aby osigm¢ zatazom jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,acgbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wadzenia niezdne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkyinier maze zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniagca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalysone tam okrdone, Irzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Badeteriatow
ponosi Wykonawca.



6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzi,wszystkie jednostkowe elementy produkciji
moa by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier kgdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceai®e przez layniera.
Przed przysfpieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badai®a. wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafia
jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniatenialow uzrédta ich wytwarzania
i zapewniona mu dulzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykoy
i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrofibot prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatébw i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badedostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdéw i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to loynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lsadalbo oprze si wylacznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgognanateriatow i rob6t z dokumentagprojektovy, i
SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnytib dodatkowych bada i
pobierania probek poniesione zogtgnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie s objgcte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdidhie posiadé te dokumenty, okiéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugsposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngimowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bigco i beda dotyczy
przebiegu robot, stanu bezpiefiggva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumebgda oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagdeisz
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniaesi
Projektant nie jest jednak strprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polece
Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob&eprowadza si w
sposob ciglty w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodneri
materiatow, orzeczenia o jad@ materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniladah
Wykonawcy lkyda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakaci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudosgpnione na kade
zyczenie lrryniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dfa przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie  ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje goje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianavgem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iiyniera i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robé6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagcj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowizku ukaiczenia
wszystkich robét. Bidne dane zostarpoprawione wg instrukcji ktyniera na pgimie.

7.2. Zasady okgtania ilosci robot i materiatdw



Dlugcosci i odlegtasci pomidzy wyszczegdblnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdilinii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagaiego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diug@é pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach Ilub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé& keda wykonane w
sposOb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejesobmiaréw. W razie braku
miejsca szkice megby¢ dolkaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardw,
ktorego wzor zostanie uzgodniony zynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbioér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogéinego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje ynier.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru rob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w
odniesieniu do ich il&i, jakosci i wartasci.

Calkowite zakdczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdrie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaeqmzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafia pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektova i SST.



W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapogikaz realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikayych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehai@jych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét gagowych lub robét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakag¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentagi
projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robdt jest
protokét odbioru ostatecznego roboét spdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1.dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowelokumentéw umowy i ew.
uzupeniagce lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST,
i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SSTiew. PZ],

7.0oping technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrsZ i PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgych (np. na przefanie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoly odbioru i
przekazania tych robot wieicielom uradzen,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego nieetla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaii z
Wykonawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupeahcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohér zwhzanych z
usuniciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyrzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykarara
jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstawy ptatncci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagvw danej pozycji kosztorysu.



Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] ldzie
uwzgkdnia¢ wszystkie czynnéci, wymagania i badania skiadeg st na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz =stalczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posfpu
robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdéw, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (r 89, poz. 414).

2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z dnia 15 grudnia
1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicyomfiacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r.,
poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznf@z.U.Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).

D-01.01.01



ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtécznej (SST) $
wymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t zydanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktow wysokeiowych przyprzebudowie drogi powiatowej nr 4710E
od km 3+333 do km 5+033 w miejscovéoi Rybka gmina Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w p-cie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej oraz kanalizée§izczowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynky kierunkowe oraz poatkowy i
koncowy punkt trasy.

Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.,80ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtownych trasy naje stosowa pale drewniane z
gwozdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdhagoici okoto
0,50 metra.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysoka@ciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy v przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania robot. dei znaki pomiarowe przekazane przez



Zamawiajcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesmid robdt, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepavidiowej realizacji roboét
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokdaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

Przewiduje si wykonanie prac pomiarowych przy przebudowie 1700ndrogi.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicoéw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub pidaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada tginierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatdgci podano w SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” pkt 9.
Cena 1 km wykonania rob6ét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie mapy z naniesign inwentaryzaci powykonawcz projektowanej
przebudowy drogi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nogakw



D-01.02.04

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjichtecznej (SST) &
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z usurciem krzakéw przy
przebudowie drogi powiatowej nr 4710E od km 3+333 @ km 5+033 w miejscowsci
Rybka gmina Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
Zwigzanych z:

- rozebraniem nawierzchni bitumicznej wraz z patting,

- rozebraniem przepustu @x60cm,

- wycinka drzew,

- karczowaniem krzakow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w S$FM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
Do wykonywania rob6t przygotowawczych nglestosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania p@dE @h usunicia z pasa
drogowego,
— spycharki,
- koparki,
— ciagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z karczowaniem.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 4.



Gruz i drewno mzna przewoz transportem samochodowym.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MM@O00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

Przepust rurowy naty odkop@& mechanicznie lubgcznie by nie spowodowa
uszkodzé rur. Rury rozebr&a i posegregow@ a nadajce st do wytku przewigé w
miejsce wskazane przezzmiera.

Roboty zwizane z usurciem krzewéw obejmujwyciecie i wykarczowanie pni,
oraz wywiezienie karpiny i geti poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie
dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozdasiglo wykarczowaniu.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem krzewOw i drzew powinna byuzyskana
przez Zamawiagrego.

Roslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona doigsa,
powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenienrelleroslinnosé,
ktora ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczonaz piégkonawe, to
powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zga@eany przez
odpowiednie wtadze.

Doly po wykarczowanych pniach naje wypeinic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

Sposéb zniszczenia pozostatiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny ze
wskazaniami layniera.

Istniepca nawierzchng bitumiczra i czgsciowo podbudow nalery rozebra na
pocatkowych 10m (wykonanie wetia) w celu zachowaniaagtosci niwelety. Rozbiork
prowadzt przy wyciu pity do ckcia bitumu, miota pneumatycznego i koparki lub przy
uzyciu frezarki do nawierzchni. Gruz wywiew miejsce wskazane przezymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogollne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.
Przewiduje si
- wyciecie i wykarczowanie 400rfi krzakéw oraz 3 drzew,
- rozebranie przepustu 2p=60cm o diugdci L= 8,50m,
- rozebranie 50nf istniejacej nawierzchni .

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,



— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egaina koe
drzewry, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaigo wykarczowaniu,

- zasypanie dotéw,

— rozebranie przepustoéw z segregavpteriatu,

- wywo0z gruzu i odzyskanych rur,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

D -02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru nasypémrzebudowie drogi powiatowej nr
4710E od km 3+333 do km 5+033 w miejscodm Rybka gmina Galewice

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
ziemnych w czasie przebudowy drogi i obejamjykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w SST D-00.00.00 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w SST D-00.00.00pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Ogolne wymagania dotygsze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-00.00.00pkt 2.
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasyp@dwinny spetnia
wymagania okrdone w PN-S-02205 [4].

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-00.00.00 pkt

Wykonawca powinien dysponowavalcami ogumionymi.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-000pkt 5.

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i
profilu podtwnego, ktére okrdono w dokumentacji projektowej, z uwzghieniem
ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przamlera.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej razhoiu, powinna by zag:szczona
z zastosowaniem spitzi odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraztepysacych
warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza& od kravedzi nasypu w kierunku
jego osi.

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna gy rowna wilgotngci
optymalnej, z tolerangjod -20% do +10% jej warfoi.

Jezeli wilgotnos¢ naturalna gruntu jest z8za od wilgotnéci optymalnej o wicej
niz 20% jej wartdci, to wilgotna¢ gruntu naley zwigkszy przez dodanie wody.

Jereli wilgotnaosé gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej
wartadici, grunt naley osuszy w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie
wykona® drena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposéb oswuszErEWIlgOCONEgo
gruntu powinien b§ zaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 pkt 6.
Szczego6ln uwag: nalezy zwréck na:

a) badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,

b) badania prawidtow&zi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

¢) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

Sprawdzenie za&gzczenia nasypu oraz pogdéonasypu polega na skontrolowaniu
zgodndci wartasci wskaznika zagszczeniad < 0,95 lub stosunku modutdw odksztatcenia
<2.2. Do bieacej kontroli zagszczenia dopuszczasiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia J powinno by przeprowadzone wedlug
normy BN-77/8931-12 [7], oznaczenie modutdéw odkKsem@ia wedlug normy BN-
64/8931-02 [6].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okéenia wartdci I,
— jeden raz w trzech punktach na 2000warstwy w przypadku okééenia pierwotnego
i wtérnego modutu odksztatcenia.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szefok&orony
korpusu na poziomie wykonywanej warstwy nasypuezraa¥cia wynikajaca z wymiarow
geometrycznych korpusu, oktenych w dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-000p&i07.
Zakres robot:

Przewiduje sie wykonanie 318mnasypéw
8. ODBIOR ROBOT
Og0llne zasady odbioru podano w SST D-00.00.0@ pkt
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuje:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,



— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odepig i zatadunek ndrodki
transportowe,

— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceiddwania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- zag:szczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

— wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

— rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robdét,

— wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpas ich rozebranie,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w SST D-00.00.00.

D -03.01.01

PRZEPUSTY POD KORONA DROGI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjichtecznej (SST) &
wymagania dotycze wykonania i odbioru robo6t zg@anych z wykonywaniem i
remontem przepustéw pod koepdrogi przyprzebudowie drogi powiatowej nr 4710E
od km 3+333 do km 5+033 w miejscovéoi Rybka gmina Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwanych z budowbetonowych przepustow
rurowych olJ =40 cm ciagu przebudowywanej drogi.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z odbudoavprzepustéw, a w szczeglkui
* wykonanie fundamentu i fawgwirowej,
« ulozenie czsci przelotowych z prefabrykatow,
* wykonanie izolacji rur cianek czotowych,
* wykonaniescianek czotowych przepustow,
e umocnienie skarp rowéw.



1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitaj obudowy konstrukcyjnej,
stuzacy do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypiarpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.2.Prefabrykat (element prefabrykowany) ¢&zkonstrukcyjna wykonana w zakfadzie
przemystowym, z ktérej po zmontowaniu na budowiezma wykona przepust.

1.4.3. Przepust prefabrykowany - przepust, ktérego koRsjaundgna wykonana jest z
elementow prefabrykowanych.

1.44.Przepust betonowy - przepust, ktérego konstrukejaawykonana jest z betonu.

1.45. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjaénaowykonana jest z rur
betonowych lukzelbetowych.

1.4.6. Scianka czotowa przepustu - element pkawy lub kaicowy przepustu w postaci
scian rownolegtych do osi drogi (lub gtowic kotniemzych), shiacy do maliwie
tagodnego (bez dtawienia) wprowadzenia wody do gt oraz do podtrzymania stokdw
nasypu drogowego, ustabilizowania stateézhocatego przepustu i egiowego
zabezpieczenia elementdvodkowych przepustu przed przemarzaniem.

1.4.7. Pozostale okienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5 Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogd6lne wymagania dotysee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepusibjctego niniejsz SST

- beton B-30,

— beton B-20 na fundame#ftianki czotowej,

— rury prefabrykowane typu WIPROsoednicy 40cm i 60cm,
— zwir lub pospétka na taefundamentow,

— materialy izolacyjne- np. abizol R+P,

— deskowanie konstrukcji betonowych,

- thuczea 31,5/63mm do umocnienia dna cieku.

Poszczegolne elementy konstrukcji przepubetonowego, naly wykonywa
zgodnie z ,Wymaganiami i zaleceniami dotycygmi wykonywania betonéw do konstrukcji
mostowych” , z betonu klasy B 30.

Beton do konstrukcji przepustow betonowych musieligé nastpujace
wymagania wg PN-B-06250 :
— nasikliwo$¢ nie wicksza ni 4 %,
— przepuszczalrig wody - stopié wodoszczelngci co najmniej W 8,
— odpornd¢ na dziatanie mrozu - stofienrozoodporngci co najmniej F 150.
Piasek na podsygkcementowo-piaskoav powinien odpowiada wymaganiom PN-B-
06712 [4].



Do izolowania przepustiédianek czotowych naky stosowa materiaty wskazane
w dokumentacji projektowej posiadag aprobat technicza oraz atest producenta, a
ewentualnie inne materialy izolacyjne sprawdzonénitxczalnie i posiadage aprobaty
techniczne - za zgadnzyniera.

Deskowanie powinno odpowiatlawymaganiom okrdonym w PN-B-06251.

Odchytki wymiaréw prefabrykatoéw powinny odpowi@&daN-B-02356.

Powierzchnie elementéw powinny dygtadkie i bez rakdw, gknigé i rys.
Dopuszcza si drobne pory jako pozostdit po pcherzykach powietrza i wodzie do
gtebokasci 5 mm. Po wbudowaniu elementéw dopuszczawgiszczerbienia kragdzi o
gtebokasci do 10 mm i dhugéci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krgzi elementu,
przy czym na jednej kraafzi nie mae by wiecej niz 5 wyszczerbig.

Cze$¢ przelotowa przepustu powinna dposadowione na tawie fundamentowej
grubasci 20 cm, zzwiru.

Warstwe ochronm o grubdgci 10cm utay¢ z B-10.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustuscianki czotowej powinien
wykaza& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— koparki do wykonywania wykopow,
— sprztu do ecznego zaggzczania ptytkich wykopow szerokoprzestrzennych,
— zurawia samochodowego.

4. TRANSPORT

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 4.

Kruszywo naley przewozt dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnrkruszywami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Transport mieszanki betonowej powinien odb§vek zgodnie z norm PN-B-
06250. Czas transportu powinien speiniymdg zachowania dopuszczalnej zmiany
konsystencji mieszanki uzyskanej po jej wytworzeniu

Elementy prefabrykowane ma@y¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
w spos6b zabezpiecaay je przed uszkodzeniami.

Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatasé
co najmniej 0,75 R (W).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM® ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowgzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia terenu budowy,
— zabezpieczenia przejezdeodrogi w zakresie uzgodnionym zzymierem.

5.3. Roboty ziemne

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinnaé¢lggodna z SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna ¢ byozostawiona
niedobrana warstwa gruntu, o grdbioco najmniej 10 cm od projektowanego dna wykopu.
Warstwa ta powinna lByusungta recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparki z
oprzyrzdowaniem nie powodagym spulchnienia gruntu.



Odchytki rzdnej wykonanego podia od rzdnej istniejcej nie mae
przekracza+1,0 cmi-3,0 cm.

Jako materiat zasypki przepustu nglestosowd zwiry, pospotki i piaski co
najmniej srednie. Zasypk nad przepustem nale uklad& jednoczénie z obu stron
przepustu, warstwami jednakowej grébiaz jednoczesnym zagzczeniem.

Wskaniki zagszczenia gruntu w wykopach i nasypach malprzyjmowa wg
PN-S-02205 .

5.4. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotu i wylotu naly wykona& zgodnie z dokumentagcprojektova.
Umocnieniu podlegajskarpy wlotu i wylotu.

5.5. tawy fundamentowe pod przepustami

tawy fundamentowe powinny bywykonane z pospotki luwiru grubdci 20
cm.

5.6. Roboty betonowe i izolacja

Mieszanka betonowa dla betonowych elementéw kokgsjirprzepustéw powinna
odpowiadé wymaganiom PN-B-06250. Konsystencja powinnaé hyie rzadsza od
plastyczne;.

Recepta mieszanki betonowej iaoby ustalona dowoln metod, doswiadczalr
lub obliczeniowo-déwiadczal zapewniaica uzyskanie betonu o wymaganych
wiasciwosciach.

Wykonanie mieszanek betonowych musi odbywi wytacznie w betoniarkach
przeciwbignych lub betonowniach. Sktadniki mieszanki wg régeboczej musz by¢
dozowane wagowo z doktadiuia:

+ 2 % dla cementu, wody, dodatkow,

+ 3 % dla kruszywa.

Przy wykonaniu deskowtanalezy stosowd zalecenia PN-B-06251 dla deskawa
drewnianych. Deskowanie powinno zapetvsiztywnagé¢ i niezmiennéé uktadu oraz
bezpieczastwo konstrukcji. Deskowania nieimpregnowane praegpetnieniem ich
mieszank betonow powinny by obficie zlewane wod

Betonowanie konstrukcji nalg wykonywa wytacznie w temperaturach nie
nizszych nk + 5° C

Bezpdrednio po zakaczeniu betonowania zalecag sprzykrycie powierzchni
betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi, zapobiegaini odparowaniu wody z betonu i
chronicymi beton przed deszczem i inwoda.

Rozformowanie konstrukcji, me nasipi¢ po osignicciu przez beton co najmniej
2/3 wytrzymaldci projektowe;j.

Prefabrykowane rury przepustu powinny¢bystawiane na przygotowanym
podiazu zgodnie z dokumentacprojektovs.

Przed utaeniem izolacji powierzchnie rursécianek czotowych stykagych sg z
gruntem nalgy zagruntowé np. przez posmarowanie roztworem asfaltowym, hulyini
materiatami zaakceptowanymi przezyniera.

Zagruntowan powierzchng nalezy smarowa dwukrotnie lepikiem bitumicznym
na gogco lub np. abizolem P.

Dopuszcza si stosowanie innych rodzajow izolacji po zaakceptuwaprzez
Inzyniera. Elementy nie pokryte izolacprzed zasypaniem gruntem nglesmarowd
dwukrotnie lepikiem bitumicznym na gao.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.



Kontrole robét przygotowawczych i robo6t ziemnych rigleprzeprowads z
uwzgkdnieniem wymagapodanych w punkcie 5.2 1 5.3.
W czasie wykonywania robo6t nale przeprowadza systematyczn kontrok
skladnikobw betonu, mieszanki betonowej i wykonanegetonu wg PN-B-06250.
Umocnienie wlotéw i wylotéw nalg kontrolowa wizualnie, sprawdzag¢ ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektow.
Przy kontroli wykonania fawy fundamentowe] nalesprawdz:
— rodzaj materiatu tytego do wykonania fawy,
— usytuowanie fawy w planie,
- rzedne wysokéciowe,
— gruba¢ tawy,
Izolacjascian przepustu powinna &yprawdzona przez aglziny w zgodnéci z
wymaganiami punktu 5.10.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®AWymagania ogdéine”
pkt 7.
Projektuje si¢ wykonanie:
- 6 $cianek czotowych,
- utozenie 10,0m przepustup=60 cm,
- ufozenie 2x8,0m przepustovwb=40cm .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji wg
pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonanie wykopu,
wykonanie tawy fundamentowej,

wykonanie deskowania,
wykonanie izolacji przepustu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy platdgci podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— rozebranie istnigcego przepustu,
- wykonanie objazdu, zabezpieczenie roboét i orgapzachu,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie taw fundamentéw pddianki czotowe i czsci przelotowe,
— wykonanie deskowania,
— monta konstrukcji przepustu ,
- zabetonowaniécianek czotowych przepustu i ich pighacja,
— rozebranie deskowania,



— wykonanie izolacji przepustu,
— wykonanie zasypki z zagzczeniem warstwami,

umocnienie wlotéw i wylotow,
uporzdkowanie terenu,

- wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02356
2 PN-B-06250
3 PN-B-06251
4 PN-B-06261
5. PN-B-06712
6. PN-B-11112
7 PN-B-19701
8 PN-B-24622
9. PN-B-32250
10 PN-C-96177
11. PN-D-96000
12. PN-S-02205
13 BN-79/6751-01

14

BN-88/6751-03

Tolerancja wymiarowa w budownictwieTolerancja
wymiarow elementéw budowlanych z betonu

Beton zwykly

Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda
ultradzwigckowa badania wytrzymasoi betonu ngciskanie

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane awierzchni
drogowych

CemeniCement powszechnegayiku. Sklad, wymagani
i ocena zgodri

Roztwo6r asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesoy na goaco

Tarcica iglasta ogélnego przezndazen

Drogi samochodowe. Roboty ziemnem#dgania i badania

Materialy izolacji przeciwwilgoewej. Papa asfaltowa na
tasmie aluminiowej

Papa asfaltowa na welonie z wibkigklanych

10.2. Inne dokumenty

Wymagania i zalecenia dotyg®e wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.
GDDP, Warszawa, 1990 r.

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zg@anych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zagzczaniem podim gruntowego przyprzebudowie drogi
powiatowej nr 4710E od km 3+333 do km 5+033 w migjswaci Rybka gmina
Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t ww.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwiagzanych z;

- wykonaniem o giokacsci do 10cm przeznaczonego do adnia konstrukcji

nawierzchni jezdni

- transportem gruntu.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0¥ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogdblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 3.

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z &kie ustawianym lemieszem; Aynier
moze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci
gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@RO0O ,Wymagania
0golne” pkt 5.

Wykonawca powinien przygbti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po veoffowanym i zagszczonym
podiazu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany, niezwzany bezpgrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.



Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Na poszerzeniach koryto mma wykonywd recznie. Spos6b wykonania musidy
zaakceptowany przez4yniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemiby wbudowany w
nasyp i pobocze lub odwieziony na odktad w miejsskazane przez hyniera.

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych poditga. Zaleca
sie, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniejcB wyzsze nk
projektowane rgdne podiaa.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezdpniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zaggszczanie podim naley kontynuowé& do osagnigcia wskenika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgrg podiae uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozdo
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i piemego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy maa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica.

Wyszczegolnienie bada| Minimalna czstotliwosé Dopuszczalne
Lp. . ; : ;
i pomiaréw bada i pomiarow odchylenia
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km +10cmi-5cm.
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu 20 mm
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km + 0,5%.
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km + 0,5%.
5 | Rzdne wysokéciowe co 100m +1cm, -2 cm.
6 Uksztaltowanie osi w co 100 m +5¢cm
planie”
7 Zagzszczenie, wilgotn@ | raz na 600
gruntu podtaa
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

Wszystkie  powierzchnie, ktére wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilenych w punkcie 6.2 powinny By naprawione przez



spulchnienie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne Zszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®AWymagania ogdine

pkt 7.
Przewiduje s do wykonania:
-9160,0n1 koryta o glebokosci do 10cm,

- przewiezienie 477.5rhgruntu.

8. ODBIOR ROBOT
Og0llne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne

pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg

punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatsoi podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie taodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu



D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjichtecznej (SST) $
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zagianych z wykonaniem podbudowy z
ttucznia kamiennego przy realizacji zadapiaebudowa drogi powiatowej nr 4710E od
km 3+333 do km 5+033 w miejscowsai Rybka gmina Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ww.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiagzanych z wykonywaniem podbudowy zasadniczej z:
- warstwa goérna z mieszanki tlucznia kamiennego ptyroalnym cagltym uziarnieni
0/31,5mm o grubi&ei 5cm,
- warstwa dolna z tlucznia sortowanego 31,5/63mgnubbasci 15cm,
- wyrOéwnania istniejcej podbudowy ttuczniem 0/31,5mm..

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej
lub wiecej warstw nénych z tlucznia i kiica kamiennego.

Pozostate okigenia § zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ 31,5/63 mm, oraz mieszanka tlucznia o
ciagtym uziarnieniu 0/31/5 wedtug PN-B-11112 [8].

Inzynier maze dopyci¢c do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa,
wybrane sp&réd wymienionych w PN-S-96023 [9].

Jaka¢ kruszywa powinna lyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okreslonymi dla klasy co najmniej Il i gatunku co najj.
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:



a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia,

b) walcow statycznych gtadkich lub walcéw wibracyjnydd zagszczania kruszywa,

¢) szczotek mechanicznych,

d) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich datkowego dogszczenia,

e) przewanych zbiornikow do wody zaopatrzonych w adzenia do rozpryskiwania
wody.

4. TRANSPORT

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 4.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nminngnateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podbudowa powinna bywytyczona w sposob umliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z dokumentagj projektova lub wedlug zaleae Inzyniera, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wbhudowywanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo grube powinno léyroztozone w warstwie o jednakowej gruted, przy
uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grulsé roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agingta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozéeniu powinno by przywatowane dwoma praejami
walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowyim mniejszym ri 30 kN/m.
Zaggszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinrepooz¢ sie od kravedzi i
stopniowo przesuwasi¢ pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi sk w kierunku osi
jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzipowinno
rozpoca¢ sie od dolnej krawdzi i przesuwdé sie pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Po przywatowaniu kruszywa grubego ngleoztazy¢ kruszywo drobne w réwnej
warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Baggszczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniejKN¥m. Grubd¢ warstwy Iinego
kruszywa drobnego powinna byaka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa
grubego zostaly wypetnione kruszywem drobnymzelie to konieczne, operacje
rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego aglg@owtarzé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowaarstw kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesuraé¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wydianad powierzchriod 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszymznb0 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. z& Wykonawca hdzie wykorzystywal, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawd
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peeziuch. Koszt napraw wyniktych
z niewtd&ciwego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robot.



6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania materiatéw

Przed przyspieniem i w trakcie rob6t Wykonawca powinien wykérzadania
kruszyw przeznaczonych do wykonania robo6t gstatliwoscia gwarantujca zachowanie
jakosci robét i zawsze w przypadku zmiadyodta pobierania materiatéw i przedstawi
wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej 0 wcej
niz +10 cm, -5 cm.

Nieréwndci podhwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrova ftata lub
planografem, zgodnie z nognBN-68/8931-04 [11].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndci podbudowy nie mag przekracz&l2 mm dla podbudowy
zasadniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaowimny by zgodne z
dokumentagcj projektows z toleranci = 0,5 %.

Réznice pomgdzy rzdnymi  wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm, -2 cm.

0O$ podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

Gruba¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz +

2cm.
Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna postadainimalny modut odksztatcenia
pierwotnyM 'E =100 i wtornyM E =140 MPa. Zagszczenie  podbudowy néle

uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditseniaM:E' do pierwotnego

modutu odksztalcenikl :5 jest nie wekszy od 2,2.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®Wymagania ogdine”
pkt 7.
Przewidywane iléci robot:
- 72nPwyréwnania istniejacej podbudowy,
- 8784,80M warstwy dolnej podbudowy z tlucznia 31,5/63mm o
grubosci 15cm,
- 8784,80M warstwy gornej podbudowy z tlucznia 0/31,5mm o
grubosci 5cm.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogéine”
pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pflatrigi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt9.

Cena wykonania 1 ipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



— oznakowanie robot,

— przygotowanie podim,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- roziozenie kruszywa,

— zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.

10.

11.

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112

PN-S-96023

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne.
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie
mrozoodpornéci metod bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. &zaniescieralngci w
bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo famase nawierzchni
drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowani@echnia z ttucznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utndodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar rd&eno nawierzchni
planografem i tat

Badania. d®zanie sktadu



D-05.03.05

NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikéeghnicznej (SST)as
wymagania dotyce wykonania i odbioru robo6t zgdanych z wykonaniem warstwy
scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego przylizaeji zadaniaprzebudowa drogi
powiatowej nr 4710E od km 3+333 do km 5+033 w migjswaci Rybka gmina
Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwiagzanych z wykonywaniem:

- warstwy §cieralnej gr 5cm z betonu asfaltowego 0/12,8mm wd- P S-

96025:2000 [10],

- warstwy whzacej gr 8cm z betonu asfaltowego 0/16mm wg PN-  S-

96025:2000 [10],

- podbudowy gr 10cm z betonu asfaltowego 0/16mmPMy S- 96025:2000

[10],

-wigzania meédzywarstwowego przez skropienie emalsj

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipelpiacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsi
iloscia asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona naagar, w okrélony sposob, speigja
okreslone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaldoutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkira poprawia adhegj
asfaltu do materialdbw mineralnych oraz gkégza odporn& btonki asfaltu na powierzchni
kruszywa na odmywanie wapgmaze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m)
wykonany w warunkach zldonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy
sprztu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.



1.4.9.Piasek otoczony asfaltem (PoA) - mieszanka piaskikilku piaskéw i wypetniacza
mineralnego, otoczona odpowiedriioscia asfaltu, ulaona i zagszczona mechanicznie
jako warstwa podbudowy.



1.4.10.Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygsze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

Nalezy stosowa asfalt drogowy D-50 lub D-70 spetniay wymagania okrdone
w PN-C-96170:1965 [6],oraz wypetniacz, spelnigj wymagania okrdone w PN-S-
96504:1961 [9] dla wypetniacza podstawowego igastego.

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94

Kruszywo tamane granulowane ze skat magmowych églyezzonych powinno
spelnig wymagania wg PN-B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1988,0oraz kruszywo
tamane zwykte wg PN-B-11112:1996 [2].

Zwir i mieszanka powinny spetriavymagania wg PN-B-11111:1996 [1].

3. SPRZET

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego powinien wykazaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulaglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcéw lekkichrednich i cezkich ,
- walcow stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
— samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmy.

. TRANSPORT

Ogl6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 4.
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

N

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatow sypkich, umidiwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnrgsortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoigsm.

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiaaa roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimpew przekracza2 godzin z
jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania terpgravbudowania.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O®M ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z zynierem,
Wykonawca dostarczy hynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-
asfaltowej oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i prébki
materiatdw pobrane w obeditd Inzyniera do wykonania badakontrolnych przez
Inwestora.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mgtalony na podstawie bada
prébek wykonanych wg metody Marshalla.

Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyclz evarstwy scieralnej z
betonu asfaltowego:

e Modut sztywndci = 14,0

« stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w temperaturzé €& 10,0kN,

« odksztatcenie prébek jw. od 2,0 do 4,5 mm,

« wolna przestrzew prébkach jw. od 2,0 do 4,0 %,

« wskanik zag:szczenia warstwg 98,0 %,

* wolna przestrzéw warstwie 3,0-5,0 %,

Wymagania dla warstwy wkacej i podbudowy podano w tabeli:

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i podbudowy z BA
Warstwa podbudowa
wigzaca

Modut sztywnéci petzania?, MPa 16 >16,0 & 22,0
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >11,0 >11,0
uderzé ubijaka , kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 1,5 do 4,0 oddb, 3,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,0
5 | Wypehieni Ingj t i Obkach
jW.ypg;)nlenle wolnej przestrzeni w prébkac <750 <72.0

6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu
od 0 mmdo 12,8 mm

od 0 mm do 16,0 mm 6,0
od 0 mm do 20,0 mm 10,0
od 0 mm do 25,0 mm
od 0 mmdo 31,5 mm

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0

8 | Wolna przestrzew warstwie, % v/v od 4,5 do 9,( 0od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&c zeszyt nr 48 [15], dotycz
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki , obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpn,




Podbudow tluczniows nalery skropt emulsp asfaltow Ilub asfaltem
uptynnionym w celu zapewnienia odpowiedniegoappénia midzywarstwowego, w ilei
0,8-1,0 kg/r, a pozostate warstwy w Hoi 0,3-0,5 kg/rf

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem co najmniej 2 h.

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ ukltadana, gdy temperatura
otoczenia jest nie méza od +10 C. Nie dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-
asfaltowej na mokrym podio, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegawigy
> 16 m/s).

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana uktadask
wyposaona W uktad z automatycznym sterowaniem gréddovarstwy i utrzymywaniem
niwelety zgodnie z dokumentagprojektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnariysza od:

- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,

Zageszczanie mieszanki powinno odbyiwvesie bezzwiocznie od kragdzi
nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej warstwy powinien ky zgodny z
wymaganiami podanymi vwgj.

Ztacze powinno b§ rowno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylapéma asfaltowo-kauczukow Sposéb
wykonywania zicz roboczych powinien léyzaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkggszanki mineralno-asfaltowej
i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001:1967 [8].

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki minerastaltowej polega na
odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego teneimu zamontowanego ha otaczarce.
Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu &zaipry.

Doktadn@¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami
podanymi w SST.

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocer®alnej
jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wiwgwania.

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreflac na prébkach
zag:szczonych metadMarshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego
Szeroké¢ warstwy z betonu asfaltowego powinna¢tggodna z dokumentaci
projektows, z tolerangj +5 cm.
Nieréwnaci podhwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierasg
BN-68/8931-04 [11] nie powinny Bywigksze od 9mm.



Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmd@Enkach prostych i na
tukach powinny b¥ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektova,
z tolerancy = 1 cm.

Os warstwy w planie powinna By usytuowana zgodnie z dokumentacj
projektows, z toleranci 5 cm.

Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci
+10 %.

Warstwa $cieralna powinna hy wyprofilowana a w miejscach gdzie zaszia
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éiednolity tekstug, bez
miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusoyzh st i spckanych.

Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w SST p-cie 5.2. i recepcie laboratogyjn

7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdlne”
pkt 7.

Przewiduje & wykonanie nagpujacych warstw wraz z petzeniami
migdzywarstwowymi :

« podbudowa zasadnicza 9964,8m
«  warstwa wigzaca 9404,8m,
«  warstwa écieralna 8724,8m.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefangj pktu 6 i PN-S-96025:2000[10]
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatsi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej 1 jdéfjansport na miejsce
wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzdzen obcych i krawznikéw,
— skropienie midzywarstwowe,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamane do nawierzchni
drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneéwla stalowniczego
do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nafto Palbwanie, znakowani
i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae
. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ympione AUN do nawierzchni
drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badamas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wpypetlniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pami@vnasci nawierzchni planografet
i tata
12.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999
13.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgryséw izwiréw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznmego do nawierzchni
drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
14.Zasady projektowania betonu asfaltowego ogke#onej odporni na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modalywndci mieszanek mineralno-
bitumicznych metog petzania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje -
zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995
15.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejiria 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpade drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).

~N o



D-09.01.01

ROBOTY WYKO NCZENIOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycxe wykonania i odbioru rob6t wykozeniowych przyprzebudowie
drogi powiatowej nr 4710E od km 3+333 do km 5+033 wniejscowdici Rybka gmina
Galewice.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stand@kument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji ww. robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z:

= plantowaniem poboczy.
= odmuleniem rowow
» wykonaniem przepustow rurowych pod zjazdami
= ustawieniem znakow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna - ziemia posiadeq wiagciwosci zapewniaice ralinom prawidtowy
rozwgj.

Materiat rglinny - sadzonki drzew, krzewdw, kwiatéw jednorogezhn i wieloletnich.

Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.MJymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygsze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 2

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinnactadjeta przed
rozpoczciem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaetpreekraczajcych 2 m
WYSOKGCI.

Znaki drogowe z folii typu 2 wielkai M.

Beton B-10 na fundament znakdw.

Rury PVC-U d=40cm na przepusty pod zjazdami.

Zwir lub pospéika na tawy.



3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogllne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@ROO ,Wymagania
0golne” pkt 5.

Pobocze gruntowe na szerékb0,75m naley wyréwna mechanicznie i nada
spadek poprzeczny 8%. Poboczacgaig do wskanika 0,95.

Rowy naley odmuliéc do gkbokasci wlotu i wylotu przepustéw z
wyprofilowaniem skarp w stosunku 1:1. Kinetowu wykon& o szerokéci 0,40m.
Wydobyt ziemk rozplantowa wzdtuz rowu.

Znaki wbudowa w poboczu na wysokoi min 1,5m. Fundament wykoéa B-10
o érednicy 20cm na gbokas¢ 80cm..

Przepusty pod zjazdami wykana rur PVC osrednicy 40cm i diugesi 5,0m.
Rury utazy¢ na tawie z pospoiki lubzwiru o grubdci 15cm. Na kécach wykona
brukowanie skarp.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.
W czasie wykonywania natg zbada:
a) zgodnd¢ wykonania z dokumentagcprojektow (lokalizacja, wymiary),
b) spadek i rowné& poboczy,
c) zag:szczenie poboczy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdine”
pkt 7.
Przewiduje s do wykonania:
- 3230nf plantowania poboczy,
- 200m odmulenia rowow,
- 2szt ustawienie znakow,
- wykonania 60mb przepustow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatigi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

Cena jednostkowa wykonania obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,



- odmulenie rowu,

- rozplantowanie gruntu,

- dogsszczenie poboczy,

- wykonanie fundamentow,

— zakup, dostarczenie i wbudowanie barier,

- wykonanie wykopow pod przepusty ,

— zakup, dostarczenie i wenie rur,

— wykonanie tawy,

— Zzasypanie przepustow,

— przeprowadzenie baflapomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Pokcze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, CentralnerB Studiéw i Projektow
Drog i Mostow Transprojekt - Warszawa, 1976.

2. Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listajpB965.

3 Leszek Mikotajkéw, ,Uradzenia bezpiechstwa ruchu na obiektach mostowych”.
Wydawnictwa Komunikacji i acznadci, Warszawa 1988.

4 Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom Zasady stosowaa znakow
i urzadzeh bezpieczéstwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (MonRoiski Nr 16, poz. 120).



